PETER

PROFESSIONAL EQUIPMENT

MANUAL DO UTILIZADOR

Maquina de Calibrar Rodas Super
Automatica para Veiculos Ligeiros/Motos

PS303

Nota importante

Leia todo este manual cuidadosamente e na integra antes da instalagdo ou operagdo da maquina de calibrar rodas.

Esta maquina ndo pode ser instalada/operada ou reparada sem a leitura das instrucdes.

1

2

3 O produto estd em constante desenvolvimento. O produto pode ser atualizado sem aviso prévio. Os produtos reais estao sujeitos ao
*  tempo de fabrico.

4

. Se necessario, contacte o nosso servico de assisténcia técnica para obter ajuda.
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1 Regulamentos de seguranca

1.0 Lembretes de seguranca relevantes

Iluminagao

Por razoes de seguranca, é necessario manter uma intensidade de iluminacao suficiente. A intensidade deve
ser de 200Lux no local e nao apresenta qualquer risco adicional. Nao utilizar o equipamento no exterior. Evitar
o vento, os relampagos, a chuva e outros perigos se o equipamento for utilizado no exterior. O equipamento

deve ser utilizado num terreno plano, sem qualquer inclinagao. Verificar

0 nivelamento prévio.

Desmantelamento e eliminacao

DANOS AMBIENTAIS

A desmontagem e a eliminacdo do equipamento sé podem ser efectuadas por pessoal

devidamente qualificado.

Desmantelamento

Para desmontar este produto, proceda da seguinte forma:
PERIGO ELECTRICO!

Ao efetuar qualquer trabalho de desativacao e desmontagem do equipamento, desligar todas as ligagoes de
alimentagdo eléctrica, assegurar que nao podem ser ligadas involuntariamente e verificar se foram
desligadas. Ligar a terra e em curto-circuito e cobrir ou isolar as partes sob tensao vizinhas. Se nao o, pode

provocar ferimentos graves ou a morte.

PERIGO DE ALTA PRESSAO.

Ao efetuar qualquer trabalho de desativagao e desmontagem da unidade, fechar e esvaziar

todos os tubos de ligacao até que a pressao seja igual a pressao ambiente




pressao de ar. Se nao o fizer, pode provocar ferimentos. FERIMENTOS PESSOAIS!
Proteger o aparelho contra o deslizamento. A unidade esta pronta para ser

transportada. E importante que todas as informacdes relativas ao transporte sejam.

Eliminacao Eliminagao

A unidade e os componentes individuais devem ser eliminados por uma empresa especializada com competéncia

profissional. Este departamento de servigos técnicos deve garantir que:
— os componentes sao ordenados de acordo com os tipos de materiais.

— 0s materiais operacionais sao selecionados e separados de acordo com as suas
propriedades. DANOS AMBIENTAIS. Eliminar todos os componentes e materiais operacionais (6leo,

refrigerante e mistura de agua e glicol) separadamente, de acordo com o material e em conformidade com as

leis locais e os regulamentos ambientais.

Declaracao




Informacgoes gerais

Declaracdo CE de conformidade O equipamento que acompanha a presente declaracdo esta em conformidade
com a(s) diretiva(s) da UE:

2006/42/CE Diretiva Mdaquinas

Diretiva de Compatibilidade Electromagnética 2014/30/UE

Fabricante: Hauvrex

Nome: PETER® - Professional Equipment

Endereco: Rua das flores — Carreira d’Agua 2400-431 Leiria - Portugal

0 abaixo assinado declara que os produtos descritos satisfazem os requisitos essenciais das normas abaixo

mencionadas, com base nas diretivas acima mencionadas. 0 equipamento abaixo identificado foi sujeito a
verificacoes internas de fabrico com monitorizacéio da avaliacéio final por terceiros.

Declaracao de ruido

Nivel de poténcia sonora: LWA<85dB Incerteza acompanhada K=4 dB Esta medicdo foi efetuada em
conformidade com a norma EN ISO 3746:2010

As condi¢des de funcionamento aplicadas sao as seguintes

Todo o motor esta a funcionar com uma velocidade de funcionamento normal.

"Os valores indicados sao os niveis de emissao e nao sao necessariamente niveis de trabalho seguros. Embora
exista uma correlacdo entre os niveis de emissao e de exposicao, esta nao pode ser utilizada de forma fiavel para
determinar se sdo ou nao necessarias precaugoes adicionais. Os fatores que influenciam o nivel real de
exposicao da mao de obra incluem as carateristicas da sala de trabalho, a outra fonte de ruido, etc., ou seja, 0
nimero de maquinas e outros processos adjacentes. Além disso, o nivel de exposicao admissivel pode variar de
pais para pais.

pais. No entanto, esta informacao permitira ao utilizador da maquina fazer uma melhor avaliacdo do perigo e
do risco".




11 Instrucdes de seguranca
A maquina sé deve ser utilizada por pessoal autorizado e devidamente formado. Uma utilizagao incorrecta conduz
a resultados de medigao errados. A calibragem deve ser efectuada em estrita conformidade com o manual. Uma
calibragem incorrecta pode fazer com que o equilibrador nao funcione corretamente. O ambiente operacional
deve estar em conformidade com os regulamentos deste manual.
A alimentacao eléctrica e a alimentacao de ar devem estar em conformidade com os requisitos deste

equipamento. O protetor da roda deve ser colocado no estado de protecao efectiva.

E estritamente proibido violar as instrucdes de transporte e operacao contidas neste manual. O fabricante nao
se responsabiliza por quaisquer danos ou ferimentos causados por tal operagao. Exceder a gama de medicao do
equipamento pode causar danos e medigdes incorrectas. Se o operador nao respeitar as regras de seguranca e
provocar danos no equipamento através da desmontagem do dispositivo de seguranca, o fabricante

interrompera imediatamente o seu compromisso de seguranca.



1.2 Sjnais de seguranca

Atencao! Todos os interruptores estao !

Nao aplicar qualquer forca no eixo de equilibrio ao deslocar a maquina!

Cuidado com as maos ao montar e apertar a jante!

Ligado a terra com seguranga!

0 marcador laser esta a funcionar. Nao olhar diretamente para ele, para que os olhos nao sejam

magoado.

Nao pisar!

Ao abrir o resguardo de protecao, a maquina para de funcionar!
o

®

]

Montar e desmontar a roda com o pedal quando a roda

a guarda esta aberta.

Parar a medicao e travar a roda com o pedal quando o

resguardo da roda esta fechado.




2 Especificacdes técnicas

2.1 Aspeto geral
Fig.1 estrutura de aparéncia
Quadro 1 descricdo da estrutura de aparéncia

No. Descricao PS303

1 Protecao das rodas v

2 Medidor de largura ultrassénico v

3 Suporte B M

4 Sensor ultrassonico M

5 Unidade de controlo do ecra principal v

6 Painel de controlo frontal v

7 Suporte de ecra M

8 Cobertura e tabuleiro de pesos em ABS v

9 Interruptor de alimentagao v

10 Lubrificador atomizado e separador 6leo-agua v

11 Haste com manga conica v

12 Manga cénica n.° 2 v

13 Manga conica n.® 3 v

14 Manga conica n.° 4 v

15 Armario v

16 Pedal

Automatico

17 Eixo de equilibrio v

18 Placa de flange da superficie de montagem v

19 Medidor automatico N

20 Manga conica n.° 1 v

Anel de aco com interior de nylon

21 Porca de troca rapida/Adaptador adaptador
22 Saco de protegao das rodas v

23 Peso de colagem leve Marcador v

24 laser v




2.2 Painel de controlo

2.2.1 Painel de operagao

i [olol=ls

" MM ‘bld" Ich  “d.Oo™  Inch

X X B E B

F4 F5 F6 F7

F8

Fig.2 teclado de controlo

F9 F10 Fl1 F12

As funcgdes do painel de operagao correspondem aos botdes no ecra (Fig.2). Quando o botdo correspondente é valido, o botdo acende-se.

Quadro2 Fungoes do painel de controlo

Posicao Cor do brilho do botao Descricao pormenorizada Botoes de fungao
F1~F11 Azul Verde / Vermelho do ecra correspondentes Inicio /Paragem
F12

2.2.2 Descricao doicone

Quadro 3 Fungdes dos botdes do ecra principal

fcone

Descrigao

fcone

Descricao

Botao de selecao de mdltiplos utilizadores. Prima este botao
para mudar de Utilizadorl para Utilizador 4. (Ver pormenores

no Capitulo 5.3.12 Gestdo de mdltiplos utilizadores )

Botao de selegao de acessorios. Prima este botao para seleciona
o0s acessorios correspondentes (ver pormenores no Capitulo

5.3.14 Utilizagdo de acessorios

£

Botao de selecao do tipo de peso. Prima este botdao para
selecionar um tipo de peso diferente. Ver pormenores no

Capitulo 5.3.3.1 Material e tipo de peso )

Botao Defini¢des. Introduza as definicdes com este botao. (Ver

pormenores no Capitulo 6 Definicdes do sistema

D)
B

Botdo de calibragdo. Entrar no programa de calibragdo com
este botdo. ( Ver pormenores no Capitulo 7 Programa de

calibracdo)

Botao de teste. Prima este botao para aceder ao programa de
teste. (Ver pormenores no Capitulo 8 Programa de teste)

Botao de correcao da posicao de equilibrio. (Ver detalhes em
Capitulo 5.3.15.8 posicao travdo programa de corregio )

Pressione o correspondente botao para
bloquear/desbloquear a roda.

Aviso: A mesma fungao do botao Iniciar/Parar no painel de
controlo. Prima-o para introduzir a medicao.




Tabela 4 Descrigao do icone de estado do ecra

fcone

0 estado atual é o equilibrio das motos.

Descricdo fcone Descrigdo
. o X=1~6, 0 acessério n.° 1~N.° 6 estd a ser
Nao é utilizado qualquer acessorio. 3}.
utilizado.
o

0 estado atual é o saldo da viatura.

X=1~4, o que significa que o estado atual é
Utilizador 1-4

0 material de peso é o Zn.

0 peso do material é Fe.

0 material de peso é o Pb.

0O estado atual é correcdo "balance position lock”

A marca laser esta a indicar a posigao de
desequilibrio. Fazer ndo olhar diretamente para ele.

0 gabarito do Sonar B é agora valido

0 indicador do Sonar B é agora invalido.

Posicao do balango as 6 horas.

Posicao do balango as 12 horas.

A roda esta bloqueada.

Limpar a superficie da jante onde o peso a ficar preso.

fcone

Tabela5 Descricdo do icone do ecra de medigao
Descricdo fcone Descricdo
Botao de retorno. Prima-o para regressar ao ecra Interruptor de iluminagdo. Prima-o para controlar a
principal. o luz no interior a roda.

Botao de mudanca da unidade de peso. Prima-o para
mudar de grama/0Z.

Leitura fina. Prima-o para ler o valor exato do
peso em gramas ou OZ.

Botdo de selecao do modo de medigao. Prima-o para
entrar no ecra "selecdao do modo de medicao". (Ver

capitulo 5.3.1 Selecéio do modo de equilibrio )

Botao de introdugao manual dos parametros da roda.
Prima-o para entrar no estado de introdugao de
pardmetros (ver capitulo 5.3.2.2Parametro da roda
introduzido manualmente)

Botao OPT. Aparece quando a condigao OPT é
disponivel. ( Ver capitulo 5.3.6 Fungao OPT)

Botao SPL. Aparece quando a condicao de divisao de
peso esta disponivel. Ver capitulo 5.3.9 Fungao SPL

0 modo atual é o peso fixo das 6 horas. Premindo-a,
pode mudar para o modo de peso fixo do calibre
automatico das 12 horas.

0 modo atual é o modo de peso fixo do calibre
automatico das 12 horas. Premindo-a, pode mudar
para o modo de peso fixo das 6 horas modo.

Botao de equilibrio de acessorios do motociclo. (Ver
capitulo 5.3.10.1 Acessorio do motociclo operacao de
remogao da tara)

Pressione F1 para localizar automaticamente o ponto
de desequilibrio.

Prompt: Pressione F2 para bloquear / desbloquear.

Solicitar: Iniciar/Parar

Iniciar/Parar




Tabela 6 Fungoes dos botdes do ecra de definicoes

Descrigao

Descricao

inquérito

Defini¢des de idioma

Defini¢des da fungao de protegado das rodas

Definigdes do peso da balanca.

Medicao do calibre A e defini¢cao do ecra

Medicdo do mandmetro B e definigdo do ecra

Medicao do calibre D e definigcdo do ecra

Defini¢ao do painel de controlo

Definicao dos parametros dos acessorios

Pressione para voltar ao ecra principal

Rode o volante enquanto mantém premido o botao
para alterar a selecao do botao de toque (raiz)

Premir e manter premido o botdo enquanto roda o
volante para alterar a selegao da barra de estado

Rode o volante enquanto mantém premido o botao
para alterar o contelido do item selecionado

Quadro 7 Funcgao dos botoes do ecra de calibragao

Descricao

Descricao

Calibragao do veio zero

Calibragado do peso

Calibragao do mandmetro A

Calibragdo do manémetro B

Calibragado do calibre D

Pressione para voltar ao ecra principal

Rodar o pneu enquanto mantém premido o botao
para mudar a selegado do botao semi-circular (raiz)

Premir e manter premido o botdo para entrar na
item

Rode o volante enquanto mantém premido o botao
para alterar o contetdo do item selecionado

Tabela 8 Fungoes dos botdes do ecra de teste

Descricao

fcone

Descricao

Teste do interrutor

Ensaio de controlo do motor

Teste do sinal do sensor piezoelétrico

Ensaio do mandmetro A/D, B

Teste de tensdo dos nds do quadro elétrico

Pressione para voltar ao ecra principal

Rodar o pneu enquanto mantém premido o botao
para mudar a selegao do botao semi-circular (raiz)

Premir e manter premido o botado para entrar na
item

Rodar o pneu enquanto mantém premido o botao
para mudar o contetdo do item selecionado

Testar a chave de bloqueio eletromagnético
durante o ensaio programa

Testar o botdo de rotacao para a frente
do motor durante os ensaios

Testar o botao de inversao do motor durante o
ensaio programa

No programa de teste, Testar o controlo laser de
12 pontos durante o programa de teste

Testar o botao de controlo do laser de 6 pontos
durante o programa de teste




Tabela 9 Descricao do modo de equilibrio e icone do botao

fcone Descricao fcone Descricio

Selecionar "equilibrio dindmico Selecionar "saldo EALU1

Selecionar "saldo EALUL Selecionar "Balanco ALU1

Selecionar "Balango ALU2 Selecionar "Balango ALU3

Selecionar "Balanco ALU4 Selecionar "Balango ALU5S

Selecionar "balanco ALU6 Selecionar "Balango ALU7

Selecionar a medigao "salto final do corredor Selecionar "equilibrio dinamico do motociclo

Selecionar "equilibrio estatico do motociclo Selecionar "static 1 modemodo estatico 1)

Selecionar "static 2 modemodo estatico 2) Selecionar "static 3 modemodo estatico 3)

Selecionar "static 4 modemodo estatico 4) Selecionar "modo estatico 5"

9039089338

Selegao do modo de derivacao Alternar o modo EALU com outros botdes de modo

Selecionar a posigao correspondente do anel de
aco

Selecionar a jante interior com chumbo

EEEEEEEEEE

Selecionar a jante exterior com chumbo i Modo de medicao da roda do automdvel

Modo de medicao do batimento do balango do
anel de aco

-1~

Modo de medicdo da roda do motociclo '.

2.2.3 Instrucoes de funcionamento dos hotdes

ecra (Fig.2)

Algumas das teclas especiais sao utilizadas para controlar o
funcionamento do sistema de acordo com a rotagao da roda,
o funcionamento destas teclas € mostrado na Fig.4.

A funcao de funcionamento do botdo corresponde ao icone no ﬁ“ +

'Or
+

0000

'O
+

O s O

Fig.4 Funcionamento dos botdes
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2.3 Funcoes principais

Quadro 10 descrigcao das fungdes de todos os modelos

Descricao da funcao PS303
Balanco dinamico standard v
Modo estaticol-5 v
Modo de equilibrio ALU1~ALU7 v
Modo de equilibrio EALU1~EALU2 v
Equilibrio 6timo (OPT) em modo de equilibrio dindmico e estatico v
Peso dividido e oculto (SPL) em modo ALU e EALU '
Modo de medicao do batimento do balanco do anel de ago \
Equilibrio dindmico padrao do motociclo v
Equilibrio estatico do motociclo \
Funcao de remocao da tara do acessorio do motociclo v
Funcao de deslocamento Gram/oz, mm./in. v
Indicadores automaticos (a-d) e funcao de iluminacao v
Medidor automatico ultrassénico (b) funcao Vv
Funcao automatica de controlo de peso assistido por medidor \
Funcao de deslocagao da posicao de colagem/limpeza do peso v
120" reldgio peso posicao de aderéncia funcao de indicacio laser v
60' limpeza do reldgio posicao de colagem funcao de indicacao laser v
Funcao de localizacao e bloqueio automatico \
Funcao de auto-calibracao \
Eixo automatico \'
Eixo manual

Funcao de protecao de guarda v
Funcao de auto-verificacao e diagndstico v

11



2.4 Principais especificacoes técnicas

Tabela 11 gama de medicao

Alimentacao eléctrica (monofasica)

220V /50 Hz
110V /60 Hz
Alimentacao de ar: apenas para HW9820 0,45-0,8 MPa
Grau de protecgao IP 54
Consumo de energia 180W
RPM maximas 160 r/min

Duragao do ciclo

Média de 7-11s

comprimento-a- 10mm - 350 mm 0.4"-13.8
Diametro da jante -d- 254 mm - 813 mm 10.0"-32.0
g
S | Larguradaroda -b- 38mm - 636 mm 1.5"-25.0
s
S Diametro da roda <1100 mm <433
IS
(o)
© Peso da roda <75kg <1651
Erro de medigao <+lg 0,10z
Erro de fase <+1°
Erro de calibre automatico +1mm 0.1
Peso liquido
96 kg (PS303) 211,6 lb
Ruido <70dB

Ambiente de trabalho

Faixa de temperatura -20°C~50°C

Humidade relativa<85%

3 Transporte e armazenamento

0 equilibrador deve ser transportado e armazenado na sua embalagem original i
e deve ser empilhado de acordo com as instrugdes da embalagem. Transportar a . //
embalagem com uma empilhadora com capacidade relevante, como mostrado

na Fig.5. |

Fig.5 Embalagem e transporte
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4 Instalagao

4.1 Desembalar o pacote

Verificar primeiro a embalagem. Em caso de duvida, pare de desembalar e contacte imediatamente o fornecedor
e 0 agente de expedigao.

Se a embalagem estiver em boas condicdes, abri-la e verificar a quantidade de cada componente esta de acordo
com a lista de embalagem.

Verificar a maquina e os acessorios. Retirar os parafusos que fixam o fundo da caixa e a maquina. Colocar o
equilibrador de forma estavel.

Em caso de dlvida, nao utilizar a maquina e contactar imediatamente o fornecedor.

4.2 Campo de instalagao
0 ambiente de trabalho deve cumprir os requisitos do ponto 2.4. O solo deve ser plano e sélido, sem vibragoes.
As tomadas eléctricas devem corresponder aos requisitos de poténcia indicados em 2.4. Para o PS303, o

fornecimento de ar também deve ser efectuado de acordo com os requisitos do ponto 2.4. O espaco de
instalacao deve cumprir os requisitos de tamanho descritos na Fig.6 para

1660

|

500

1000

P

Fig.6 Necessidade de espaco
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certificar-se de que todos os componentes funcionam sem qualquer limitacao.

0 equilibrador nao deve ser exposto ao sol e a chuva. Se for utilizado ao ar livre, deve ser construido um
abrigo.

4.3 Montagem de pegas

4.3.1 Montagem do veio

Retirar as pecas do parafuso de avanco (Fig.7) ou do veio automatico (Fig.8) da caixa de acessorios e monta-las como
indicado nas figuras abaixo.

Fig.8 Eixo automatico PS303

4.3.2 Conjunto de protegao

A montagem da protecdo € mostrada ! 1 e
na Fig. 9. Ligar primeiro a ficha do e
interrutor de protecao e depois fixar a .
protecdo na posicao correspondente.

Fig.9 conjunto guarda, manga da haste

4.3.3 Instalacio da manga conica (Fig.10)

b o 10

o

—

Fig.10 ligagao da alimentacdo eléctrica

14



4.4 Ligacao de alimentacao eléctrica e de ar

4.4.1 Instalacdo da unidade de controlo
do ecra principal

Ligar o ecra como indicado na Fig.10 e, em
seguida, ligar o cabo VGA.

4.4.2 Ligacao da fonte de alimentacao

Consulte a Fig. 11 para ligar a tomada elétrica.

NOTA: A tomada eléctrica deve estar em
conformidade com a norma e os requisitos
locais no ponto 2.4 do presente manual.

Fig.11 Ligacao da alimentagao eléctrica Fig.12 Ligacdo da tomada de ar

4.4.3 Ligacao daalimentacao de ar

A alimentacao de ar deve cumprir o requisito no ponto 2.4 do
presente manual. Ajuste o ar de acordo com o Manual de
Operacdo do Tratamento de Ar FRL. (Fig.12)

5 Comecar a utilizar
5.1 Auto-verificagao do arranque

Ligar o balanceador, iniciar a auto-verificagao do sistema e
depois entrar no modo de balanceamento predefinido. O
modo padrao ¢ o modo dinamico.

Montagem da roda em sentido inverso

Fig. 13 Montagem da roda PS303
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5.2 Montagem e desmontagem de rodas

5.2.1 PS303 Montagem e desmontagem de rodas

Existem duas formas de montar a roda. Em primeiro lugar, escolher a manga que fazer corresponder o tamanho do orificio
da jante para garantir que o orificio central esta dentro do alcance do cone, depois montar a roda como indicado na Fig.14 e,
finalmente, pisar o pedal para terminar a montagem. Pelo contrario, abra a protecao e pise o pedal, retire a roda e a manga.
NOTA: Ao montar a roda no PS303, fixe a roda na placa de flange o mais proximo possivel. Empurre o adaptador (manga de

bloqueio) para a jante e depois pise o pedal para o bloquear.

Animacao de montagem da roda

Inversao da direcao da roda mou Montagem e desmontagem da roda
Fig. 14 Montagem da roda PS303
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5.2.3 Montagem de rodas especiais

5.2.3.1 Montagem de uma roda demasiado larga

Uma opcional acessoério XSTD-2X denominado flange de
extensdo flange é necessario para montar rodas demasiado
largas. Montar o flange como indicado na Fig.15 e, em seguida,
montar a roda. Este acessorio pode aumentar a largura da roda
a ser medida.

5.2.3.2 Rodas de montagem sem furo central

E necessario um acessoério especial PS311 (opcional) para
montar as rodas sem furo central. Montar

como indicado na Fig.16.

5.3 Operacao de equilibrio

5.3.0 Ligaramaquina

Fig. 16 roda sem furo central

Bl [TEEEUSALATUER | EPboomedy (THEEUBALATUER

animacao de arranque ecra do utilizador Autoridade de nivel um Autoridade de nivel dois
Fig. 17 Arranque

Ligar o interrutor de alimentacao, o sistema mostrard uma animacao (Fig. 17.1) e depois entrara na interface
principal (Fig. 17.2). O utilizador pode escolher as opcdes no ecrd. Se o utilizador pretender aceder a
autoridade de nivel um, mantenha premida a tecla F11 e, em seguida, ligue o interrutor de alimentacao até o
sistema iniciar a animacao e entrar na interface principal (Fig. 17.3). Nesta interface, o utilizador pode fazer a
operacao de correcao do ponto de desequilibrio.

17



Se segurar em F12 e depois ligar o interruptor de alimentacao até que o sistema inicie a animagao e entre
no ecra principal (Fig.17.4), o utilizador pode obter autoridade de Nivel Dois, neste estado, "Capitulo 6
Configuragdes do sistema", "Capitulo 7 Programa de calibragao", "Capitulo 8 Programa de teste" pode ser
feito.

5.3.1 Selecionar o modo de equilibrio

Prima °

para entrar no ecra de medicao ( O modo predefinido é o "modo dindmico
padrao". O utilizador pode definir o modo predefinido através das
definicdes do sistema. (Ver Fig.18)

] 556 OFT hungien

.54 Saarciund dynamic balance

505 Satic 1 -5 balunce

% Balance mode
5.3.7 Mt i ALLL=7 balnce

538 EALL Balanoe

[ Lt S b

Motorrle dynarms bulers e
5318 Matoerycle balnce | o T T——

5111 o rackal ushinst sl aiad S meaiuemen |

fcone modo Entrar na operacao premindo icone modo Entrar na operacao premindo
ﬁ dindmico F3+F7 ﬁ EALU1 F4+F5
ﬁ EALUL F3+F5 ﬂ ALU1 F4+F6
ﬁ ALU2 F4+F5 H ALU3 F3+F5
ﬁ ALU4 F3+F6 ﬁ ALU5 F4+F7
ﬂ ALU6 F5+F7 ﬂ ALU7 F5+F6
E PP F10 ﬁ Motociclo dinamico F9+F4 ou F9+F7
ﬁ Estatica de motociclos F9+F5 ﬂ Estatica 1 F3+F3
ﬂ Estatica 2 F4+F4 ﬂ Estatica 3 F5+F5
ﬂ Estatica 4 F5+F5 ﬂ Estatica 5 F7+F7

Fig.19  modos de equilibrio
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para entrar na selecdo do modo de operacao de equilibrio rapido.19.2) , pressionando F2~F10 (Fig.19.3) para escolher
0s modos mostrados na Fig.19.1. Prima para guardar o modo original e regressar.

Utilize no maximo duas teclas para entrar no modo de equilibrio, rapido e comodo.

0 modo PP, um modo de verificacao e avaliacao assistida, consiste em medir a excentricidade radial e a excentricidade
axial do estado da jante. Exceto o equilibrio estatico, todos os outros pertencem ao equilibrio dindmico padrao.

Nos modos de equilibrio nao-motores, o modo EALU ¢ altamente recomendado por ser muito mais cdmodo, rapido
e preciso. E um bom substituto para o tradicional modo de equilibrio ALU. Introduzir a EALU 1 ou EALU 2 puxando o
calibre automatico para medir o tamanho da jante (ver Capitulo 5.3.2.1 introduzir automaticamente o parimetro
da roda)

5.3.2 Entrada de parametros da roda

Entrar modo de medicao (exceto modo PP) , medicdo (exceto modo PP) , parAmetro da roda de entrada em
primeiro lugar. (Fig.20)

Fig.20 parametros

Puxe o medidor automatico, o ecra mostra a operacgao de forma sincronizada (Fig. 21.1). O medidor volta e os valores A e
D sdo obtidos. O sistema retorna para ecra de medicao automaticamente. O valor B sera introduzido automaticamente
antes de fechar a protecao da roda para iniciar a medigao.

BE gl TENSAATEE | ©FImoomed TEMUSALATIES | ©P.aeady

& b’ b3 B.d

B, b B L ‘d L I L 2
uzir automaticamente EALU1

s ™ 1 X EY
introducdo automatica de AD introduzir automaticamente EALU2
Fig. 21 Medir o valor AD

introd
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Se continuar a puxar o medidor para o segundo ponto, o sistema entrard automaticamente em EALUL ou
EALU2 para valores (Fig. 21.2~3 ), Medidor de volta, o ecrd mostrara as seleccdes como mostrado na
Fig.22. O modo de medicao pode ser alterado tecla obter A1, A2, D1, D2 ouentrada A, A2, D, D2coma
correspondente.

Fig.22 Medigao do valor AD

Se com nao se alterar, negligenciar a selecao e entrar no modo de medigao EALUX.

5.3.2.2 Introduzir manualmente os parametros da roda

Prima para entrar no ecra de parametros de entrada manual (Fig.23). No estado dinamico padrao,
estadol~5, estadoALU1~ALU7, prima novamente para escolher A,B,D, mantenha tempo rode a roda para

@ e ao mesmo modificar o parametro selecionado. No estado de entrada do parametro, prima

para alterar a unidade (mm/polegada), ou prima para modificar a resolucao (1 mm/5 mm, 0,5 polegadas/1,0

polegadas). Prima E para controlar a luz. Prima para sair

e voltar ao ecra de medigao. Prima@ para retornar ao status de

medicdo diretamente e iniciar a medicdo. No estado EALU2, Prima

para entrar na entrada A. D. A2. D2 (Fig.24) .Prima

e rode a roda ao mesmo tempo para modificar o
pardmetro selecionado.

] Te[ololo ]

B, L

Fig.23 introduzir ou modlflcar parametros no
modo DYN. STA. ALU

!‘!ﬂﬂ@-

Fig. 24 |ntrodugao ou modlflcagao de
parametros no modo EALU2
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No estado EALU2, Pressione para entrar na entrada A, D,A2, D2 (Fig.24).

Prima @ e rode a roda ao mesmo para modificar o parametro selecionado.

Pressione @ para retornar ao status de medicao diretamente

e iniciar a medicao EALU2. No estado diretamente e iniciar a medicao

EALU2. No estado EALUL, prima para entrar no parametro A1, D1, A2,

D2 input (Fig.25) .Prima @ e ao mesmo tempo, rode a roda para
modificar o parametro selecionado.

Prima @ para regressar diretamente ao estado

de medicao e iniciar a medicao EALU1.

No modo de motociclo, prima para introduzir
A, D, A2, D2 (Fig.26). Prima @ e rode a roda ao

mesmo tempo para modificar o parametro selecionado.

Prima @ para regressar e iniciar diretamente a medigao do motociclo.

5.3.3 Fixacao do peso e posicdo de aderéncia

Existem 5 pontos de equilibrio da roda do carro, P1, P2, P3, P4
e P5. Em P1 e P5, o peso deve ser fixado as 12 horas; P2, P3 e P4

devem ser fixados as 12 horas ou as 6 horas. (Fig.27) .

5.3.3.1 Material e tipos de peso

21

Fig. 25 introduzir ou modificar um parametro em
EALU1

WAL BALATIOEY, | ©FTPb el

Fig.26 introduzir ou modificar

parametros no modo de motociclo

Fig.27 ponto de equilibrio da roda do

automovel




Ver as formas da balanca na Fig.28. Os materiais

~ . . . Fe
sio Pb, Zn e Fe. No ecra principal, prima

Uma caixa de selegao vai aparecer. Selecione o
0 icone correspondente ao material do peso
(Fig. 29).

Peso para colar peso para fixagao

Fig.28 Peso da balanca

5.3.3.2 Posicdo de aderéncia

Ver fig.30 para a posicao de fixagao das 12 horas

P2~P4. A posicao das 6 horas é a mesma.

As posicoes acima nao sao adequadas para os modos EALUL e

Fig.29 Selecao do material de peso

EALU2, uma vez que as suas posicdes sao decididas pelo calibre

de medicao.

P2 P3 P4

Fig.30 Posicao de colagem

5.3.4 Balanco dindmico standard

0 modo predefinido do sistema é o equilibrio dindmico
padrao (Fig. 31). Noutros modos

R nw'smuumgw
~ 2, ’ . oy . L)
consulte a operagao no Capitulo 5.3.1 Selecionar o equilibrio m - m
dindimico ao iniciar para entrar no

modo dinamico. O equilibrio dindmico é um modo de i i

equilibrio vetorial, que é feito em m 120
@

1. olajmiz]

Fig.31 Balanca dinamica padrao
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P1 e P5. Para aroda, cuja largura é inferior a 2,5 polegadas, em vez do equilibrio dindmico

o equilibrio estatico é recomendado.

Siga a operacao no Capitulo 5.3.2 paréimetro
de entrada da roda para introduzir valores AD. O
valor B pode ser medido automaticamente ao fechar o

resguardo da roda. (Fig.32)

650

e

B o
@ G caw’ mn b b __-dO I

Fig.32 medir a largura automaticamente

5341  Medicao do equilibrio dindmico

Apds a medicao do valor B, o sistema inicia automaticamente
a medicao do equilibrio ou, quando a protecdo da roda estiver

fechada, prima @ para iniciar a medigao do equilibrio
(Fig.33). Durante a medicao, o icone@ vira-se para @ )

A medicdo para automaticamente em cerca de 7 segundos,
e a primeira paragem e bloqueio ocorre no ponto de maior
desequilibrio. A medicdo do equilibrio dindmico esta
concluida.

. I:'!mmﬁ nall GO L
s T h

Fig.33 medicdo da balanca

5.3.4.2 Paragem de emergéncia durante a medicao

Durante a medicdo , para paragem de emergéncia, prima @

ou pise no pedal, ou abra a protecdo da roda para parar a medicao. (Fig.34).

="

Pedal para parar

Premir o botao
para parar

Abrir a protecao
para parar

Fig.34 Métodos de paragem de emergéncia

5.3.4.3 Operacao de equilibrio dinamico

Abra a protecao da roda e a roda fica bloqueada. O laser interior das 12 horas
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acende-se automaticamente. Seguir a operacao da Fig.35, fixar o peso na posicao das 12 horas.

UBALATIONS, | A\ BFPh ey

DYN Standard Messung dynamisch
STA1

Apds a operacao interior, prima
, 0 sistema localizara automaticamente o ponto de desequilibrio exterior e bloqueara. Siga a operacao na Fig.36

para completar o balanceamento externo. Em seguida, a operacao de balanceamento dindmico é concluida.

: DYN Standard Messung dynamisch
E

RRRRARY : LI

®

"a—p” MM “blesl”

Fig.36 Funcionamento do peso exterior

Prima para desbloquear e rode a roda. Quando o ponto de desequilibrio ¢ localizado,
trava gradualmente e para no ponto de desequilibrio.
Se a protegao das rodas estiver fechada, pisar o pedal interrutor ou premir para
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parar a medicdo ou travar a roda.

No caso de a protecao da roda estar aberta, o interrutor de pé do HW9820 pode controlar a

montagem e desmontagem da roda.
5.3.5 Balanco estatico 1~5

Devido a diferentes pontos de equilibrio, existem 5 modos de equilibrio estatico (Fig.37),

entre 0os quais STAl, STA2 e STA3 sao

equilibrados no interior da roda e STA 4~5

sao equilibrados no exterior da roda. Os cinco '!

pontos de equilibrio de STA1-5 sdo P1~P5, Estatica 1 Estatico 2 Estatica 3
respetivamente. Consultar

Capitulo 5.3.3 Fixacdio do peso e posicdio de "'

aderéncia. Estatica 4 Estatica 5

Fig.37 Modo de equilibrio

Tomando a Estatica 2 como exemplo para mostrar a mesetadticcodo do equilibrio.

Siga o Capitulo 5.3.1 seleccionar o modo de equilibrio para entrar no modo STA2.

B [ola]mis P INC

Fig.39 edio da largura da roda

EAERER G ®

aE | il bls™  Bh o LY
Fig.38 Interface de medicao STA 2

0 equilibrio estatico € o modo de equilibrio de momento (Fig.38), e adota o equilibrio de ponto Unico.

Seguir o capitulo 5.3.2, entrada dos pardmetros da roda, para introduzir os valores de A D. De facto, apenas
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Os valores de D sao necessarios neste modo de equilibrio, mas no caso de os outros pardmetros deverem ser utilizados

noutros modos de equilibrio, o sistema também aceita os valores de A, D e B.

0 valor B pode ser medido automaticamente ao fechar a protecao daroda (. Fig.39) .

5.3.5.1 Medicao do equilibrio estatico

Apos a medicao do valor B, o sistema inicia automaticamente a
medicado da balanca, ou quando a protecao da roda esta
fechada, prima @ para iniciar a medicdo. (Fig.40) Durante

a medicdo, o icone muda para @ .

A medicao para automaticamente em cerca de 7 segundos e

para no ponto de desequilibrio. A medicdo do equilibrio

estatico esta concluida.

5.3.5.2 Operacao de equilibrio estatico

12 horas

6 horas

I‘:!@[’;_"ﬂ ; —{ &) -g"@}

" 2 b

Fig.41 Operagao de equilibrio estatico
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Abra a protegdo da roda e a roda é bloqueada. A marca laser das 12 horas e as luzes interiores sao iluminadas
automaticamente. Seguir a operacao da Fig.41.1, colocar o peso na posicao das 12 horas para terminar a
equilibragem. Prima ou

para mudar a posicao de colagem entre as 12 e as 6 horas. E muito mais facil colar na posicao das 6 horas e muito

mais conveniente para limpar ou lavar a superficie interior do aro.. 41.2)

5.3.6 Funcao OPT
0 OPT s6 pode ser utilizado no modo dinamico standard e no modo estatico. Esta funcao destina-se a compensar o

desequilibrio entre o pneu e a jante de aco, de modo a reduzir o peso a adicionar o mais leve possivel.

Quando a condicdo é permitida, (ver Capitulo 6.8.6 Valor inicial do OPT (g) ou Capitulo
6.8.7 Valor inicial OPT (0Z), o botéo aparecera no ecra.

5.3.6.1 Iniciar OPT

Prima para iniciar o programa OPT (Fig.42) .Parao
modelo PS303, se o ponto de equilibrio estiver bloqueado, pode

desbloquear automaticamente.

WAIEL BALATIEE, | o EIFPbocmndy

G =
sl 25

i

LR E
a8, @ T A

Fig.42 OPT operagao 1
5.3.6.1.1 Passo1

Em primeiro lugar, rode o bocal para as 12 horas e mantenha-se nessa posicao, depois

prima @ para memorizar a posicao 0 e marque com um giz um ponto de referéncia que é

i

@

EARDEREp arEEe BEOFEE e

180°

[

@

Fig.43 OPT operagao 2
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correspondente ao bocal.(Fig.43.1)

5.3.6.1.2 Passo 2

Retirar a roda do equilibrador. Deslizar a jante contra o pneu em 180 graus com um trocador de pneus. Ver na Fig.
43.2 amarca de giz e o bocal. Montar novamente a roda no equilibrador, rodar o bico para as 12 horas e manter-se

nessa posicao, premir @ para memorizar a posicao 0.

5.3.6.1.3 Passo3

Feche a protecao da roda, ou se a protecao da roda ja estiver
I i
fechada, prima (Fig. 44.1) ,@ para iniciar a medicao OPT. STW —

Quando a medigao terminar, gire a roda para a posicao e @ b @

marque "+"no pneu [0I0YI0(( I:-!El-.i;iﬁ' .

(Fig.44.2) Prima @ para continuar. 5.3.6.1.4 Passo 4
m 1 E

i i

LRy srn.m:r;

terminado, o 5g mostrado no exterior é o desequilibrio ! .. =i @ el C
" Figdd  OPT operat;ao3

Retirar a roda, fazer deslizar o pneu com um
trocador de pneus, fazer o bico da jante

coincidir com 0 "+ "no pneu (Fig.45) . OPT esta

estatico restante valor apos OPT.

Prima @ para terminar OPT e regressar ao estado de

medicao original. T

Durante a operacao OPT, se necessario, prima @ ﬁ / @

o 5
=

o>
para parar e regressar ao estado de medicao original.

ERRDERE:,

b el
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5.3.7 Balanga de aluminio ALU1~7

Para diferentes formas interiores do aro de aluminio,
existem 7 modos Alu que combinam diferentes posigoes

de P1~P5 (Fig. 46) .

Tomando a ALU1 como exemplo.

Seguir o Capitulo 5.3.1 selecionar o modo de equilibrio
no arranque para entrar no modo ALU1.

Operar exatamente da mesma forma que no capitulo
5.3.4.1 medicéio da balanca. Os valores A D devem ser
introduzidos primeiro.

Ao fechar a protecao da roda, o valor B é

introduzido automaticamente.

5.3.7.1 Operagao de equilibragem da UAL1

Ap6s a medicao, abrir a roda

guarda, a roda esta bloqueada. O marcador laser e as
luzes interiores dasi nlter2ior hoe nroa esx teeriosrtao
iluminados. Seguir a Fig. 47 para acionar e fixar o
peso as 12 horas. Premir mudar a posicao do
manipulo entre as 12 e as 6 horas. A posicado exacta
& mostrada na fig.30 "P2".

29

Modo

ALU1

ALU2

ALU3

ALU4

ALU5

ALU6

ALU7

icone

descricao

Combinacao de P2 e P4,

colar por dentro e por fora.

Combinacao de P2 e P3,

vara interior e exterior

Combinacao P1&P3, pinga no

interior e vareta no exterior

Combinacao P1&P4, grampo

no interior e pau no exterior

P2&P5combinacao, colar no

interior e fixar no exterior

P3&P5combinacao, colar no

interior e fixar no exterior

P2&P4combinacao, pauno

ou para

Fig.46 Balango ALU1~7



6 horas

]
= 5“?‘%

@

Fig.47 Medicao do equilibrio interno da ALU1

Apos o equilibrio interno, prima ﬂ para localizar o ponto de desequilibrio externo e bloqueé-lo.

A operacao de equilibragem exterior € mostrada na Fig.49. Peso da vara as 12 horas. Premir

ou para mudar a posicdo da vareta entre as 12 e as 6 horas. A posicao exacta é

mostrada na Fig.30 "P3".

5.3.7.2  Outraoperagao de equilibrio da UAL
3/4” 314" 3/4” SR 1z 3/4”
(| . 1
ALUJ ALU2 ALU4
3/4” 1/2” 112”, . 34"
—rl} 4—>| %
jLUS ALU7

Fig.48 ALU1-7 posicao de fixagao e de aperto
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Fig. 49 Operacao de equilibrio interno da ALUL
As outras operacoes de equilibrio da ALU sdo quase as mesmas que as da ALU1. Diferem
apenas na posicao do ponto de equilibrio e na forma de fixacao ou colagem (Fig.48) .
Apds a medicdo, se mudar para outro modo de equilibrio, nao é
necessario efetuar a medicao do equilibrio, basta efetuar a operacao

de equilibrio de acordo com os valores apresentados.
g

@

v &) [ e

5.3.8 SaldodaEALU

0 equilibrio EALU é um dos destaques desta balanca. Efectua uma

operacao de equilibragem AlU precisa com a ajuda de medidores m e

automaticos. Existem dois modos: EALU1 e EALU2. LLITL 1Y ‘** ] i

5.3.8.1 Entrar no modo de balango EALU e introduzir ,_!E}. =i @

Flg.51 Modo de equmbno EALU2
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parametros da roda

Em qualquer modo de medicio, siga a operagio no Capitulo 5.3.2.1 parametro da roda
introduzido automaticamente. Puxe o medidor continuamente para entrar no modo de equilibrio EALU1
(Fig.50) ou modo de equilibrio .51) . Todas as operacdes dos dois modos sdo as mesmas, exceto o aperto

interno ou a aderéncia. Abaixo esta tomando o equilibrio EALUL como um exemplo.

5.3.8.2 Medicao da balanca EALU1

Como outros modos, feche a protecao para iniciar a medicao do equilibrio. Quando terminar, ele ira parar
automaticamente e travar no ponto de desequilibrio maior interior ou exterior (Fig.52) .

5.3.8.3 EALU1 Funcionamento da balanca de pesos bloqueada
5.3.8.3.1 EALU1 operacao de colagem exterior

Na posicao de desequilibrio (Fig.53, outer 55g), os valores externos
piscam e ao mesmo tempo o A seta indica que o esta a ser puxado para
fora. Pegue num peso de 55¢, remova a tampa traseira do peso, prenda-o
na extremidade do medidor e puxe o medidor como mostrado na Fig. 53. &
Cole 0 peso na p icsidondicada (Fig.54) . Colagem exterior a operacio gem
esta concluida.

Fig.53 Bragadeira da extremidade do calibre

5.3.8.3.2 Operacao de colagem interior da EALU
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Pressioneﬁlocaliza e trava automaticamente na posicao de
desequilibrio interno. No modo de equilibrio EALU1, a
operacao de equilibrio interno de 35 g é a mesma que a

operacao externa (Fig.54).

No modo de equilibrio EALU2, fixar o peso indicado em
"INNER" na posicao indicada pelo laser. ( ver Fig.35 peso de
fixacao interior).

5.3.9 Funcao SPL

Esta funcao consiste em dividir um desequilibrio
que precisa ser preso exterior em 2 pesos equivalentes e

escondé-los atras dos dois raios vizinhos para ndo afetar o aspeto - “‘i

da jante. Tem dois modos, SPL1 e SPL2, que podem ser

selecionados através das definicoes no Capitulo 6.8.8. Selegéio do

:Fig.55 Balanga de aderéncia i_nterna da EALU- T
modo SPL. No modo ALU2, ALU3, EALU1 e EALU2, se houver

desequilibrio externo, pressione para entrar na operagao SPL. Durante a operagao SPL, pressione@

ou g para parar a operagao.

5391 Modo SPLI [ e |

O primeiro passo no modo SPL1 é selecionar o B e o 0 0 o o 9 @
numero de raios. (Fig.56) E@
i

Fig.56 selecionar o nimero de raios
no modo SPL1

53911 Selecionar o niumero de raios

Selecionar o numero de raios com o jog dial. A quantidade de raios varia de 3 a 10. Apos a selecao,
passar ao passo seguinte.

53912 Confirmar a fase dos raios

33



Pegue em qualquer raio como ponto de partida e rode-o

para as 12 horas, (Fig.57) prima @ para confirmar o ponto

de partida. A funcao de divisdo esta terminada (Fig.58) . Ap6s a divisao,
aparecerdo duas posicoes de desequilibrio no exterior (o facto de a

posicao de desequilibrio original aparecer apenas atras de um raio é uma

excecao).

Ambas as posicdes de colagem estao atras raios e 0 peso

total e as posicdes sao equivalentes ao peso original. Prima

() paralocalizar automaticamente um equilibrio
apontar e bloquear. (Fig.60)

Seguir a Fig.53 e a Fig.54 para colocar o peso no
primeiro ponto. Prima novamente ponto de equilibrio e

equilibra-lo. (%)

0 SPL1 é conveniente para raios regularmente
distribuidos. No entanto, existe uma limitacao para

outros raios da estrutura. Por exemplo, os raios da Fig. 61.1n so
podem ser divididos desta

forma. Enquanto na Fig. 61.2 os raios vizinhos nao podem ser

divididos.

Fig.57 Posicao de fase do modo SPL1

-mm @ma..:.-uéé

||||I|||| IIII|1III

Fig.58 Interface de operacdo SPL

Fig.59 divisao do vetor

Fig.60 Ecra de operagao SPL
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5.3.9.2 Modo SPL2

SPL2 é um modo mais flexivel que permite a divisao de raios vizinhos nao balanceados.

5.3.9.2.1 Selecionar o primeiro raio Selecionar o raio 1 (Fig.62.1) perto da posicao de desequilibrio (Fig.62.2) as 12

horas prima @ para confirmar.

D000w000L

Ponto de desequilibrio Colocar 0 1° raio préximo & colocar o segundo raio
12' e depois premir... no outro lado do ponto
de desequilibrio a 12' e
carregar no botao.

Fig.62 Funcionamento doSPL
5.3.9.2.2 Selecionar o segundo raio

Selecione o raio 2 perto da posicao de Fig. 62 @ para confirmar. A divisao
As 12 horas, prima SPL2 esta concluida. O mesmo que SPL1: duas posicdes de desequilibrio aparecerdo apés a
divisdo e as posicoes de aderéncia estdo atras dos raios. O peso e a posicao dos dois contrapesos sao

equivalentes ao peso original. (Fig.58)

5.3.10 Equilibrio do motociclo = —
THERY BALATURE, EITTPh ety &y

0 equilibrio do motociclo consiste no equilibrio dindmico e estatico [
e deve ser efectuado com acessorios especiais. Em qualquer modo m S m
de medigao, seguir a operagao

indicada no Capitulo 5.3.1 selecionar o modo de equilibrio quando g LAY
arrancar para entrar no motociclo
modo de equilibrio. (Fig.63, Fig.67)

I

rnmlmﬁ_.

Fig.63 moto DYN
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5.3.10.1 Operagao de remogao da tara do acessorio do motociclo

0 equilibrador oferece uma fungao especial
de remocdo da tara de acessorios de
motociclos, que significa remover a tara do

acessorio

para garantir medigao mais exacta.

Fig.64 Instalacao de acessorios para motociclos

Prima para entrar na operacao de remocao do peso da tara. (Fig.65) .

—r
Feche a protecdo para iniciar m o m "F‘\g
/ il
a operacao de remogao do peso da tara. g -’

Wborcyrh acopmnries calbeation
TR 7 I

Quando a medicdo terminar, tanto o

¥ O mes

LA RS
S, 2 d | e ]

Fig.65 remoc¢ao da tara dos acessérios do motociclo

interior como o exterior indicam 0,0 . A

remocao da tara esta concluida.

5.3.10.2 Equilibrio dindmico do motociclo

Os passos da operacao de medicao e equilibragem sao os mesmos que os da dindmica standard no Capitulo 5.3.4.1.

Neste modo, é utilizado o método de

colagem. Consultar o capitulo 5.3.3
posicéio de aperto e de colagem.
5.3.10.3 Funcionamento da

balanga estatica do motociclo

Fig.66 montagem da roda do motociclo
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Montar a roda no equilibrador, como mostra a Fig. 66. Os
passos da medicao e da operacao de equilibragem sao os

mesmos que os da dindmica normalizada no capitulo 5.3.5.1.

Fixar o peso como indicado na Fig.68.

5.3.11 Medicao da excentricidade radial e da
excentricidade axial da jante

Em qualquer modo de medicao, ver

Capitulo 5.3.1 seleccionar o modo de equilibrio
quando iniciar

para entrar no modo de medicao dos

valores de runout do aro, que é chamado de medicao (Fig.69).

Este modo destina-se a fornecer ao utilizador uma avaliagao
objetiva do estado da jante, o erro de excentricidade radial e
axial da jante e a posicio do valor maximo de
excentricidade.

Esta operacdo deve ser efectuada na superficie do bordo

interior da jante, pelo que o peso fixado no interior da
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Fig.69 Medicdo da excentricidade (PP)



A borda deve ser removida para garantir que ndo haja nenhuma barreira na superficie.

Como mostrado na Fig.69, use a mado esquerda para puxar o medidor até a parede interna da ranhura da borda do

aro. Segure o anel em forma de O na extremidade do medidor de perto contra o aro e mantenha a extremidade do

medidor rolando na da borda do aro.

Quando terminar, prima ° com a mao direita para entrar no passo seguinte.

Segurando com a mao esquerda a formaem O
bem encostada a jante, empurrar lentamente a roda para a

frente com a mao direita para iniciar a medicao da

e o pesnet

excentricidade. (Fig.70)

Quando a medicao termina, da um
e 0 ecrd é apresentado como indicado na Fig. 70.

a—s" MW

A curva na figura representa as alteracdes radiais e axiais num ciclo. A alteracao
dentro dos limites significa que o estado da jante é bom.

Prima .: para concluir a medicao e regressar ao ecra principal.

5.3.12 Gestdo de varios utilizadores
Esta fungao destina-se a gerir diferentes modos e habitos utilizados por diferentes utilizadores.

No ecra principal, prima para aceder a pagina de mudanca de utilizador. Selecione o utilizador

atual com teclacorrespondente. (Fig.71) O

resultado sera guardado automaticamente.
Quando passa para o modo do novo utilizador

o equilibrador guardara todos os ficheiros q q q

Fig.71 mudar o utilizador atual
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modo de utilizador e, em seguida, iniciar o novo modo de utilizador, incluindo o modo de medicao, os parametros da

roda, a unidade, o tipo de peso, o habito e assim por diante.

No modo de equilibrio, o utilizador atual aparecera na parte superior esquerda do ecra.

-
Entretanto, os tempos de trabalho de cada utilizador podem ser consultados na "informacao de
utilizacao" no capitulo 6.1. Esta fungao pode gerir diferentes operadores (multi-equipa), e

pode gerir a operacao de equilibrio das rodas em diferentes lotes e com diferentes (pardmetros principalmente para

a fabrica de pneus.

5.3.13 Selecio de material de peso equilibrado

No ecra principal, prima

para entrar na pagina de selecao do material de peso.

Seguir a operacao no Capitulo 5.3.3.1 material e tipo de

peso, (Fig.72) no modo de equilibrio, o material

selecionado sera

apresentado na parte superior esquerda do ecra "Zn", "Fe"

Fig.72 Gestao do material de pesagem

Ou IIPtII X

5.3.14 Utilizagao de acessorios

No ecra principal, prima de gestéo de acessorios. _
Selecione o niUmero para aceder a pagina de o acessorio

com o chave correspondente e instala-lo. O resultado q. Nolo

sera guardado automaticamente. (Fig.73) ’ l | |

Fig.73 Gestao de acessorios

Se a funcao de gestao de acessorios estiver definida no

capitulo 6.9, pardmetro de acessorios

no modo de equilibrio, o nimero do acessorio atual esquerda

do ecra. *jj sera apresentado na parte superior
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5.3.15 Funcoes adicionais

5.3.15.1 Funcao de visualizacao exacta do valor de equilibrio

Durante a operacao de equilibrio, pressione e segure

em a caixa interna e externa exibira os valores

precisos de desequilibrio  (Fig.74.2) . Solte e ele retornara ao

status de exibicdo de quantificacdo.  (Fig.74.1)

Se o utilizador pretender manter o "estado de

visualizacao exato", prima simultaneamente

5.3.15.2 Funcao de visualizacao exacta do comprimento

Durante a introducao de parametros, prima
para aumentar a precisao da visualizagao ou quantificar o

estado da visualizacdo. (Fig.74.3)

5.3.15.3  Fungao de limpeza das rodas

Esta funcao de limpeza foi concebida para o modo de
colagem de pesos, de modo a garantir que a superficie
interior da jante da roda esta suficientemente limpa para

colar o peso.

Premir | @ | @ deslocar entre 12" e 6" e a posicao

exacta sera apresentada no ecra a posicao de colagem

sera ou pelo marcador laser. (Fig.75)
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Fig.74 mudanca de estado do ecrd de comprimento
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quantificacao do estado do ecra

435 2 24

Indicacao exacta do estado
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Fig.75 Estado de lavagem




5.3.15.4 Funcao de iluminagao
0 equipamento tem uma funcao para iluminar a posicao de fixacao do peso e a posicao de medicao do

calibre.

Em qualquer modo de medicao, ligue ou desligue a energia de iluminacao pressionando B

, fornecendo assim a luz temporaria. Para protecao, a luz sera desligada automaticamente em 100 segundos.

5.3.15.5 Funcao de dormir

Esta funcdo pode ser definida como indicado no Capitulo

6.8.3. Sem qualquer operacao durante o tempo de Wheel
Balance

suspensao definido, o equilibrador suspender-se-a
automaticamente. (Fig.76, ecrda preto com apenas o
logotipo a voar), o sistema liberta e desliga a pegas

alimentadas a eletricidade e apresentam o estado de

repouso. Premir qualquer tecla ou qualquer operacgao fara

com que o aparelho volte a funcionar.

5.3.15.6  Modo de equilibrio preciso e modo de equilibrio com poupanca de peso

0 modo de poupanca de peso pode ser definido no capitulo 6.4.3, modo desequilibrio . Para um

equilibrio preciso no modo de equilibrio dindmico, quando o valor do desequilibrio interior e exterior é <5g (o padrao) e o
valor total do equilibrio estatico é <5g também, ele mostrara "0" , "0", que pode ser considerado o equilibrio perfeito. O
modo de equilibrio preciso pode remover o desequilibrio residual, melhorando assim a qualidade do equilibrio. Por outro
lado, 0 modo de equilibrio com poupanca de peso, em comparacao com o modo de equilibrio preciso, pode ndo so6
satisfazer os requisitos de precisao, mas também poupar o peso ao, contribuindo assim gradualmente para poupar

dinheiro.
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5.3.15.7 Fungao de mudanca de unidade em tempo real

Ao efetuar a medicao do desequilibrio, prima para mudar a unidade g/oz.
Ao introduzir o parametro da roda, prima para mudar a unidade mm/polegada em qualquer altura.

5.3.15.8 Fungao de visualizagao da unidade de tempo real

Ao efetuar a medicao do desequilibrio, prima e mantenha premido o endereco

para visualizar com precisao os valores de g/oz.

Ao introduzir o parametro da roda, prima para visualizar os parametros com precisao.

5.3.15.9 Funcao de correcdo do ponto de bloqueio do travao (Operacao autorizada de nivel um)

Esta funcdo é utilizada para corrigir o ponto de desequilibrio bloqueado na posicao errada.

Manter premido o botao de arranque até o sistema entrar no ecra principal.

~ . . . . . Y W
No ecra principal, pressione aparece em _oicone

aparecera. Ao efetuar a medicao do equilibrio e localizar automaticamente o ponto de desequilibrio, o sistema pode

estudar automaticamente a correcao do erro do ponto de travagem. Apos a medicao, o sistema regressa ao ecra

principal. Premir ou reiniciar a balanca para terminar o estudo. O equipamento ira travar e bloquear no ponto

de desequilibrio correto quando medir a jante do mesmo tamanho.

6 Definicoes do sistema (Operacao autorizada de nivel dois)
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6.0 Navegagao nas definicoes do sistema

6.1 Information inquiry

6.2 Language setting

6.3 Wheel guard setting

6.4 Unbalance value setting

N

6.5 Parameter "a" setting

* 6 System settings

[

6.6 Parameter "b" setting

6.7 Parameter "d” setting

i

6.8 Control panel setting

6.9Accessory parameter setting ]

Fig.77 definigbes do sistema

No ecra principal, prima para entrar nas definicdes do sistema. (Fig. 78)

Prima e, a0 mesmo tempo, rode
a roda para selecionar o item no diretério de raiz
(Fig.77) , pressione @ e, a0 mesmo tempo,

selecione os itens no subdiretdrio.

Depois de entrar no subdirectorio, prima
e, a0 mesmo tempo, rode a roda para modificar os itens
no subdirectorio.

No diretdrio raiz, prima para guardar a

definigao e regressar ao ecra principal.

6.1 Pedido de informacdes (Fig.79) .11 Software version L0101
6.1.1 Versao do software £.1.2 Hardware version 10001
Fornece o numero da versao do software. £.1.3 Issue date 01-01-2018
O utilizador nao o pode alterar. £.14 Usage information 10
{ % 6.1 Information in:|uir).r1jI 13 Weight consumpion gyan it 1

6.1.6 The current running times 10

£.1.7 The current consumed weight quantity 130

£.1.8 Production number  0C0C- KXXX-X000-XXXK

| £.1.9 Production Date 01-01-201%

Fig.79 Consulta de informagdes
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6.1.2  Versao do hardware
Fornece o niimero da versao do hardware. O utilizador nao o pode alterar.
6.1.3 Datade emissao

A data de emissao do software. O utilizador nao a pode alterar.

6.1.4 Tempos totais de funcionamento
Fornece os tempos totais de funcionamento do equipamento. O utilizador nao o pode apagar.

6.1.5 Quantidade de consumo de peso

Regista a quantidade de peso utilizada pela balanca. O utilizador nao pode apagar ele.

6.1.6  Ostempos de funcionamento actuais
Regista o nimero de vezes que o balanceador ¢ utilizado durante o periodo atual. O utilizador pode elimina-lo.

6.1.7 Aquantidade de peso consumida atualmente

Regista a quantidade de peso consumida no periodo atual. O utilizador pode apagar ele.

6.1.8 Numero do produto

Regista o nimero de série fornecido pela fabrica. O utilizador nao o pode alterar.
6.1.9 Data de producao

Regista a data de producao. O utilizador nao a pode alterar.

6.2 Definicdo da lingua

Prima e, a0 mesmo tempo, rode a roda para selecionar o idioma. (Fig.80)

Aversao atual 1.01.00 inclui 16 linguas, inglés, alemao,
chinés, Chinés tradicional, espanhol, coreano, japonés, russo, turco, esloveno e italiano.

O M [}eutsch O ‘ Pycckuin
s sk ﬂ TURKGE
O ,—& De Nederlandse [] p..j Magyar
O] '~§-“-J Espaiiol [ - Cesky
Ll “ Francais [ 'b Slovenski
L] “ Romana [] % Hrvatski

] “ Italiano ] ‘ th
[ g wjezyhu polskim [ " ) BAE

Fig.80 selecao da lingua
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6.3 Regulagao do resguardo da roda

O resguardo deve ser ajustado de forma eficaz para proteger o operador de acordo com

diferentes leis locais.

(1]
6.1 Whee guard protecion
| W

Prima e, a0 mesmo tempo, rode a roda para o0
.| ] %.3.2 Closing wheel guard to measure automatically r_

. e . . % 6.3 Wheel guard settin

os itens no subdiretdrio. Confirmar e modificar. { 2 ) | S

]

(Fig.81) £33 wheel guard actomaticaly on an off ol |

| W

Fig.81 Regulacao do resguardo da roda

6.3.1 Protecao do guarda rodas

Quando definido como "valido", a medigdo s6 pode ser iniciada quando a protecao esta

fechada. Se a protecao for aberta durante a medicao, o equilibrador é travado e para.

Quando esta definido "invalido", a instalagao do resguardo da roda nao tem qualquer influéncia no equilibrador.
6.3.2 Protegdo da roda de fecho para iniciar automaticamente a medicao

Quando definido como " valido", No momento em que a protecdo da roda é fechada, a medicdo sera iniciada ao

mesmo tempo. O utilizador pode escolher se pretende utilizar esta funcao de acordo com a legislagao local.

6.3.3 controlo automatico de ativacao e desativacao do dispositivo de protecao das rodas

Quando o acessorio desta unidade estiver instalado, defina-o como efetivo, prima ou @

, a protecdo da roda sera ligada ou desligada automaticamente. A protecao também pode ser ligada ou desligada

manualmente.
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6.4 Definicao do valor de deshalanceamento

6.4.1 Valor minimo (grama)

Quando a unidade é grama, apenas

0 valor maior doqueo

pode ser visualizado o valor minimo

(grama).

6.4.2 Valor minimo (0z)

6.4.1 Minimum value {gram )

050 Gr

B.4.2 Minimum value oz )

0.00-1.75 Oz

{* 6.4 Unbalance value settingJ-

saving weight mode

e —
6.4.3 Balance mode
precise mode
 ———
0 0.00
e ——
6.4.4 Balanced display
oK
—_—

Fig. 82 Definicdo do valor de desequilibrio

Quando a unidade é oz, so pode ser apresentado o valor superior ao valor minimo (0z).

6.4.3 Modo de equilibrio

Dois modos de equilibrio: "modo de poupanca de peso" e "modo de peso preciso" . Ao selecionar o "modo de
poupancga de peso", o sistema fara o equilibrio na sua forma relativa. Ao selecionar o "modo preciso", o
sistema fara o equilibrio na sua forma relativa.

6.5 Definicao do parametro "a” Consulte a Fig. 83 para ver os itens de definicao "a".

6.5.1 ParAmetro um valor predefinido de arranque (mm )

6.5 Parameter ‘2" setting |

6.5.1 Parameter a startup default value(mm ) KX mm
r
6.5.2 Parameter a startup default valuefinch ) i Inch
On
pr—

6.5.3 Automatic gauge ad effectiveness setting

Off

Fig.83 Ajuste do parametro "a

Quando a unidade € "mm", o valor padrao de inicializacao do parametro & em mm.

6.5.2 Parametro um valor padrao de inicializacao (polegada)

Quando a unidade é "polegada", o valor padrao de inicializagao do parametro é em polegadas.
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6.5.3 Definicao automatica da eficacia do calibre a&d
Os indicadores automaticos a e d sdo montados em conjunto. Esta definicao pode ativar ou desativar a&d ao

mesmo tempo.

6.6 Definicao do parametro "b

0 parametro "b" pode ser medido por sonar ou manualmente. Consultar a Fig.85. para os itens.

6.6.1 Pardmetro b valor padrao de arranque (mm)

Quando a unidade é "mm", o valor padrao de inicializagao do parametro & mm.
6.6.2 ParAmetro b valor padréo de inicializacdo (polegada)
Quando a unidade é "polegada", valor padrao de inicializacao do parametro é polegada.

6.6.3 Regulacdo automatica da eficacia do calibre b

0O indicador de sonar “b” esta instalado no bordo exterior do aro, onde o indicador pode ser ou desativado.

6.7 Definicao do parametro “d” Consultar a Fig.85 para os itens.

6.7.1 Parameter & starbup default value(mm ) XX mm

5.7.2 Parameter & startup default value(inch | e Ineh

o ¢ 6.7 Parameter “d" setting |-

On
5.7.3 Automatic gauge ad effectiveness setting l

G,

Fig.85 Definicdo do parametro "d

6.7.1 ParAmetro d valor padrdo de arranque (mm)
Quando a unidade é "mm", o valor padrao de inicializagao do parametro é mm.

6.7.2 Parametro d valor padrao de inicializagao (polegada)
Quando a unidade é "polegada", valor padrao de inicializacao do parametro é polegada.

6.7.3 Definicao automatica da eficacia do anuncio do medidor

Igual ao capitulo 6.5.3 Definicdo de eficdacia “ad”.

6.8 Definigao do painel de controlo Consultar a Fig. 86 para os itens.
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6.81 Bipelétrico

O sinal sonoro pode ser ativado ou On

6.8.1 Electric beep

desativado. Se estiver definido como "off", o

6.8.2 Sticking weight beep —
sinal sonoro do peso fixo sera desligado. O

6.8.3 Sleeping setting 0~240 min

On

6.8.4 Laser indicator setting
. -

6.8.2 Sinal sonoro de peso preso

: On
No modo EALU, quando se puxa o calibre para {* 63 Control panel settmg]- 6.8.5 Weight ticking indicating light_ of
’ \

colar o peso, para além da animagao no ecrd, o 6.8.6 OPT startup value(gram ) 30~100Gr

6.8.7 OPT startup value { 0z) 1.05~3.50 0z
sistema emite também um sinal sonoro para —

¢

o . L. ) 6.8.8 SPL function setting o
indicar a colagem. Quanto mais proximo mais L Mode2
- < . . 6.8.9 Unbalance position locating and On
rapidos sdo os sinas sonoros quando chega a locking function

1 O

posicgao.

6.8.3 Configuracao do sono

Defina o0 sono desligado ou ligado ou defina o tempo de sono com o jog dial, 5min, 10min, 15min, 20min, 25min,
30min, 40min, 50min, 60min, 90min, 120min, 240min e 0 minuto, 0 significa nenhuma protecao de tela.

6.8.4 Definicao do indicador laser
Esta funcao permite ativar ou desativar o indicador laser da posicao de fixacao

ou de aderéncia do peso de 12' ou 6'. posicao de fixacdo do peso ou de ou 6', o indicador laser da
aderéncia.

6.8.5 Luzindicadora de peso
Esta funcao destina-se a controlar a luz no interior da roda.

6.8.6 Valor de arranque OPT (grama)
Esta funcao destina-se a definir o valor minimo para efetuar a OPT. Quando o valor maximo do
equilibrio estatico é superior a este valor, a OPT pode ser efectuada.
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6.8.7 Valor de arranque do OPT (0z)

Esta funcdo destina-se a definir o valor minimo para efetuar a OPT. Quando o valor maximo
do equilibrio estatico é superior a este valor, a OPT pode ser efectuada.

6.8.8  Selegao do modo SPL

0 modo de divisao atual pode ser definido como "SPL -1-" ou "SPL -2-" SPL. SPL é a dvisiao dos raios vizinhos. SPL 2
¢ a divisdo pelo nimero de raios. O utilizador pode selecionar de acordo com a sua preferéncia.

6.8.9 Funcao de localizagio e bloqueio da posicao de equilibrio
Controla a utilizacdo do travao do motor elétrico.

6.9 Definicao dos parametros dos acessorios

O equipamento dispde de 6 acessorios, numeradosdelaé

No ecra principal , prima para selecionar.

Accessory 1 setting 0~200 mm
Accessory 2 setting 0~200 mm
Accessory 3 setting 0~200 mm
Y 6.9Accessory parameter setting Accessory 4 setting T -
Accessory 5 setting 0~200 mm
Accessory 6 setting 0~200 mm

Fig.87 Ajuste dos parametros dos acessorios

7 Programa de calibracio (Operacao autorizada de nivel dois)

No principal, prima para aceder ao programa de calibracdo. Os itens sdo
apresentados na Fig. 88. Entrar no programa, é apresentado o ecra da Fig. 89.

7.1 Shaft zero cal‘lbratinn]

7.2 Weight calibration J

% 7 Calibration program 7.3 Gauge “a” calibration)

7.4 Gauge “d” calibration]

7.4 Gauge “b” calibratinn]

Fig. 88 Programa de calibragao
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Fig. 89 de calibracao Fig. 90 eixo Calibracao zero Fig. 91 eixo Calibracao zerol/2

Prima e rode a roda a0 mesmo tempo para selecionar o item no diretorio raiz (Fig.89), prima
(#] paraentrar.

7.1 Calibracao do zero do veio

A calibracao zero do eixo é para remover o ponto de desequilibrio do eixo através do software.
Prepare uma roda e um giz primeiro.

Prima e rode a roda ao mesmo tempo para selecionar o programa de calibragao do veio.
(Fig.90), prima @ para aceder.

Monte a roda e marque o interior da roda com o giz. (Fig.91) .

Fechar a protecdo da roda ou, se a protecdo da roda ja estiver fechada, premir @ para

iniciar a medicao. Apds a medigao, solte o botao roda e fazer deslizar a roda até ficar a 180 graus
do eixo e depois bloquea-la (Fig.92) .

Fig.92 Calibracao do zero do veio 2/2
Voltar a fechar a protecao da roda ou, se a protecao ja estiver fechada, premir a medicao.

Apos a medicao, a calibragao do zero esta concluida. @ para iniciar

7.2 Calibracao do peso

Preparar uma roda e um peso de teste padrao de 100 g. Existem 3 etapas:

Prima e rode a roda ao mesmo tempo para selecionar o programa de calibragao do peso.

(Fig.93), prima [ # ] para aceder.
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Montar uma roda (sugerido tamanho 13" -20" ). Seguir a operacdo no
Capitulo 5.3.2 entrada de pardmetros da roda. Fechar o resguardo da
roda ou se o resguardo ja estiver fechado, prima para iniciar a
medi¢ao. Quando terminado, o ecra é apresentado como mostrado na
Fig.94. 0 passo 1 esta concluido. Fixar um peso de 100 g na posicao
exterior, como indicado na figura. Fechar o resguardo da roda ou, se 0
resguardo ja estiver fechado, premir para iniciar medicao. Apds
a medicao, é apresentado como Fig.95. O passo 2 esta concluido.

Retire o peso do exterior, fixe-0 no interior da
roda. Feche a protecao da roda ou, se a
protecdo ja estiver fechada, prima@

para iniciar a medicao.

Depois a calibragao esta concluida. Regressar
ao diretodrio de raiz, como indicado na Fig.90.

7.3 Calibracdo do mandmetro "a
Prepare um compasso de calibre: XSTD-02 (Fig.96).

b XSTD-02( )

Fig.96  XSTD-02 caliper
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Selecionar icone, [1] carregar

para entrar o valor “a” calibracdo. (Fig.97.1)
Devolver o medidor “a” para zero e prima

[1] para confirmar o ponto zero,
entrar no ecra seguinte. (Fig.97.2)

-

Siga a figura para colocar a pinga entre o calibre e o armario do

equilibrador, prima E para
efetuar a calibragem. Entrar no ecra de verificacdo (Fig.98).

Fig.97 Calibracao do calibre "a
Puxe o medidor "a" , o valor no canto superior direito da tela muda em
temporeal , o que significa o tempo real valor "a". Puxar "a" de volta ao

zero ponto, a calibracdo esta concluida e o sistema retorna ao diretorio l

raiz, conforme mostrado na Fig.90. Fig.98 Ensaio "a" do gabarito

7.4 Calibracao do manémetro "d

Preparar um compasso de calibre: XSTD-02 (Fig.96)

Selecione o icone, prima m para entrar na calibracdo do medidor "d". (Fig.99.1)

Retornar o calibrador"d"para zero e prima m para confirmar o ponto zero, introduza o ecra seguinte.

Seguir a Fig. 99.2 para colocar o calibrador entre o calibre e o equilibrador

(o e

Fig.99 Calibracado "d" do calibre
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eixo, prima [1] para concluir a calibragao. Entrar no ecra de verificagao

Neste momento, o laser de 12' é iluminado. Colocar o centro da extremidade do calibre

direito ao raio laser e premir E (Fig.100) para concluir a calibracao. Entrar no ecra de verificacao.

Rodar o indicador "d", o valor no canto superior direito do ecra mudara em
tempo real, o que significa o valor em tempo real de "d". Colocar o
manometro "d" em zeor e a calibracao termina automaticamente. O sistema
regressa ao diretorio de raiz, como indicado na Fig.90.

Fig.100 Ensaio do calibre "d

7.5 Calibragdo do mandmetro "b

Preparar um quadro de papel plano (300x300mm) e uma régua

Selecionaro icone (Fig.101.1),
prima @ para entrar no programa
de calibragao do medidor b (Fig.101.2).

400

Fig.101 Calibragao do manémetro "b

a. Seguir a figura para medir com a régua e colocar a tabua plana perto sonar 400mm.

b. Ou colocar a tabua plana a uma distancia (supondo 151mm), segurar@ e ao mesmo tempo rodar a roda para

alterar o valor na Fig.101.2 para a distanciareal (151mm) .
c. Prima E para concluir a calibracdo e entrar no ecra de teste. (Fig.102)

Fig.102 Ensaio "b" do calibre
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d. Mova a prancha do sonar, a distancia em tempo real sera apresentada na parte superior direita do ecra.

8 Programa de teste (Operacao autorizada de nivel dois)

Este programa serve para testar as pecas-chave no interior da maquina. O especialista pode verificar o
estado interno através deste programa e descobrir o erro.

8.1 Switch test

/’—| 8.2 Motor test

!

* 8 Test program 8.3 Piezoelectric sensor test

kl 8.4 Gauge test

8.5 Internal voltage test

Fig.103 Programa de teste

No ecra principal, prima

para entrar no
diretorio de raiz do programa de teste (Fig.103)) ,
Prima para voltar ao ecra principal.

Prima @ e rode a roda ao mesmo tempo para

selecionar oitem (Fig.104), prima @para

entrar no item de teste detalhado.

8.1 Teste dointerrutor

Consultar a Fig.105, premir @ para
ligar/desligar a luz, premir para ligar/desligar o
laser das 12 horas, premir laser @ para ligar/desligar o

das 6 horas.

8.1.1 Teste das teclas e dos indicadores luminosos

Fig.105 Teste do interrutor
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Prima F1-F12, o nimero correspondente sera apresentado.

8.1.2 FA4 Teste das teclas e da iluminagao
Prima @ o icone da luz muda simultaneamente com a luz no interior da roda, ligando-se e desligando-se

para decidir se as pecas estao normais ou nao.

8.1.3 12'e6' testede laser

mabitso B3 B
Prima botao e®=], 12' e 6'as luzes laser serdo acesas separadamente. Verificar se o botdao 12' e 6'
marcador laser estao normais ou nao.

8.1.4 Regressar ao diretorio raiz

Prima @ para regressar ao diretorio raiz.

Pha-_-a.-r@&

Shatt mtation best

8.2 Ensaio do motor

THRRY, BALAT RS,

=

Isto é para verificar o motor, o travao elétricoe o
codificador do eixo (Fig.106) .

8.2.1 Controlo do motor

|
Prima para controlar o motor a rodar na

direcao da frente, segure em @l para controlar o

motor a rodar na direcao oposta. Os dados segunda linha do 2 Y
canto superior direito mostram a velocidade de rotagdao em ;E'E ﬂ_@@@-“ T

tempo real XXX rmp. Verificar se as pegas de acionamento e
de mudanca do motor e o circuito elétrico estdao normais ou
nao.

Fig.106 Ensaio do motor

8.2.2  Ensaio do travao elétrico

Prima para controlar o desligar/ligar do travao elétrico. Verificar se o travao e o condutor
estao normais ou nao.

8.2.3 Ensaio de fase do veio

Rodar a roda na direcao da frente. O angulo de fase do veio aparecera em tempo real no
canto superior direito do ecra, variando entre 0 e 359 graus. Verificar se o codificador esta correto ou nao.
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8.2.4 Regressar ao diretorio raiz

Prima @ para regressar ao diretorio de raiz.

8.3 Ensaio do sensor piezoelétrico

Entrar no ecra, bater no eixo, o ecra apresentara a curva
em tempo real do sinal piezoelétrico. (Fig.107)

Verificar se o sinal esta correto ou ndo. Prima para @
regressar ao diretdrio de raiz.

8.4 Teste do calibre

Entre no ecrd, retire o anuncio do medidor, os valores do anuncio
serao apresentados em tempo real. Coloque a mao perto do sonar, o
valor B também aparecera em tempo real no ecrd (Fig.108) .

Prima @ para regressar ao diretorio raiz.

8.5 Teste de tensao interna

Entrar no ecr, a tensdo de todos os nds dos quadros

, . , ~ . Fig.108 Ensaio do calibre automatico
eléctricos é mostrada no ecra. (Fig.109)

47V -53V 47V~ 53V

A gama normal de tensdo é apresentada na tabela 12. VCC - 50 AVCC - 50

30V -34V 53V~ -4TV

Prima @ para regressar ao diretdrio raiz.

Vdd= 3.3 JAVss= -5.0

105V =13V -13V =~ -10.5 v

12V=12.0 |-12V= -12.0

Fig.109 Teste de tensao interna

Nome +12V vee VDD Avce AVSS -12v
Cadigo 12 "Vee "Vdd "AVe "5 "=
Gama 10.5~13V 4.7~5.3V 3.0~3.4V 4.7~5.3V -5.3--4.7V -13~-10.5V

Tabela 12 tensdo da placa de circuito impresso
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9 Informacao rapida e resolucao de problemas

Os quadros 13 e 14 apresentam uma lista das informacdes comuns dos comandos e respectivos

significados.
Quadro 13.1 Informagoes sobre o pedido
N° Problema Solucao
No arranque da maquina, o | Voltar a colocar o calibre em zero,
gabarito nao volta a posicdo | premir atecla F12.
1 Zero.
No estado valido do
resguardo, durante o A medicao atual foi
funcionamento o interrompida, efetuar
2 ’ -
resguardo esta aberto e novamente a medicao.
trava subitamente.
No estado de protegag
efectiva, o botao de inicio da Fechar a
3 protecado esta ligado. protegao.
No modo SPL1, o angulo de Dividir de
4 separacao nao é novo.
demasiado grande.
Se esta mensagem aparecer
L continuamente e nao for possivel
g Durante a medicao, a efetuar medicoes, verificar o
velocidade de rotagao codificador de veio. Se aparecer
& demasiado baixa. apenas com o roda de tamanho
pequeno, contactar o fabricante para
resolver o problema.
No estado de arranque, o o ]
6 funci 04 A atual medicao foi interrompida,
- uncionamento é
@?@E@ ) ] efetuar novamente a medigao.
interrompido manualmente.
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Quadro 13.2 informagdes sobre o pedido

fcone Problema Solugao

No modo EALU e é possivel Nesta  situagdo, o utilizador

manter o peso, se a medicao for pode continuar a colar, ou Se o utilizador
necessaria para fazer novamente, quiser introduzir novamente 0s
pressione o botao. parametros, prima o jog dial.

Tabela14  promptinformation 1

Descricao

Guardar valores, por favor, aguarde.

A medir, por favor aguarde.

Largura de medigao, por favor aguarde.
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10 Apéndice

10.1 Principio elétrico

10.1.1 Principio

303
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Y
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Piezoelectric

(g

Guard Switch

\L—f\fﬁ

C1

' CSH
~ C4H

raster

(J

o

Sensor Board

CPU
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Fig.110 Principio do circuito elétrico da Peter PS303
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10.2 Principio do circuito de ar

10.2.1 Principio PS303

Estrutura de desbloqueio pneumatico
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" LA

P2
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Fig.112 Principio do circuito de ar da Peter PS303
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