PETER

PROFESSIONAL EQUIPMENT

MANUAL DO UTILIZADOR

Maquina de Calibrar Rodas Super
Automatica para Veiculos Ligeiros/Motos

PS301

Nota importante

Leia todo este manual cuidadosamente e na integra antes da instalacdo ou operagdo da maquina de calibrar rodas.

Esta maquina ndo pode ser instalada/operada ou reparada sem a leitura das instrucdes.

O produto estd em constante desenvolvimento. O produto pode ser atualizado sem aviso prévio. Os produtos reais estao sujeitos ao
tempo de fabrico.
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«  Se necessario, contacte o nosso servigo de assisténcia técnica para obter ajuda.




Aviso

Este manual é uma parte necessaria do produto. Leia-o com atencao.
Conservar o manual para utilizacao posterior aquando da manutencao da maquina.

Esta maquina so pode ser utilizada para os fins previstos. Nunca a utilize para qualquer outro fim.

0O fabricante nao se responsabiliza por danos resultantes de uma utilizagao incorrecta ou de uma utilizacao diferente da prevista.

Precaucao

. 0 aparelho s6 pode ser utilizado por pessoal qualificado com formagao especifica. A modificagao de quaisquer componentes
ou pegas,oua utilizagdo da maquina para outros fins sem obter o acordo do fabricante ou sem respeitar os requisitos do
manual de instrucdes, pode provocardanos diretos ou indirectos no equipamento.

. 0 equipamento deve ser instalado num solo estavel, ndo numa palete de madeira, caso contrario ndo da resultados exatos.

Mantenha o painel traseiro a 0,6 m de distancia da parede para uma boa ventilagao. Deve ser deixado espago suficiente em ambos
os lados para uma operagao comoda.

Nao coloque o equipamento num local com temperaturas elevadas humidade, nem perto sistema de aquecimento, da torneira de
agua, do humidificador de ar ou da chaminé.

Evitar muita poeira, amoniaco, alcool, diluente ou aglutinante de pulverizagao.

As pessoas que nao estao a operar as maquinas devem ser mantidas afastadas quando estas sao utilizadas.

Utilizar equipamento e ferramentas adequados, bem como equipamento de protecdo e seguranca, incluindo dculos, tampdes para os
ouvidos e botas de trabalho.

Prestar especial atengao as marcas na maquina.

Nao tocar nem aproximar-se das partes moveis com a mao durante o funcionamento.

Nao remover o dispositivo de seguranca nem impedir o seu funcionamento correto.



Vo Noo AW

Conteudo

GENEIALIAAUES. ...ttt ettt ettt et ettt e b et eteebeebesaesaebeebessessessebassenseseesaesansessesensensassesensensensesensans 1
MONAZEM A MAGUING....ceeieieteteteteeeeiriete e ettt sttt e et sas et ebese e ss s asssesesebesessasasasesesesasassasasessesesasassasssasesesesaseann 1
COMANAOS € COMPONENEES .....cveevereereereteereeereeteeresteseseeseesessesseseesesessessesesensessessesensessessesensessessesensensessessesensensesenns 3
Indicacao e utilizacao da maquina de equUIliBrar rOdas ..........ccceeeeeeereeeeeieeeete ettt 6
Auto-calibracdo da maquina de equIliDrar FOUAS ........c.cueeeeeeeeeeeeceeeeeeeee ettt ettt 10
BT 08 ettt ettt a ettt h bt h et et et ae b et et e a e b et et et e he et et et Reebe e et eatebe s et eaenaens 11
AULO-TIAGNOSTICO oottt ettt ettt ettt s et ae e s e s eses et esesensnseeesesesesessasasesesesesesensnsassesesesessnsasasans 12
CoNfIGUrACA0 A MAGUING w..veueeieieieteteeeeietetete e e et st e te e e st sebese s seas st e besesesessssasesesebasasssssssesesesassasssasesesasasans 13

FUNGAO OPT ..ttt ettt ettt ettt et et s b e st et s e sae st e st e s e e se s e st eatese s anseneesesse e enteneesenseseesessensanes 15



1. Dados gerais
1.1. Dados técnicos:

1.2. Caracteristicas:

. 0 modo de balanceamento ALU pode escolher a posicao de 9 horas ou 12 horas para adicionar peso

o Balanceamento estatistico e dindmico, programas ALU para jantes de liga leve ou formato especial
Auto-diagnostico, facil de encontrar o problema

® Aplicavel a jantes de ago e de liga de aluminio

1.3. Ambiente de trabalho:

Peso maximo da roda: 65kg
Poténcia: 0.2kw; 0.37kw
Alimentacao eléctrica: 220v;230v;240v;110v;50hz;60hz

Precisao de balanceamento:+ 1g

8 modos de balanceamento: DYN, ALU1, ALU2, ALU3, ALU4, ALU5, ALUS, ST
Velocidade de balanceamento: 200r/min

Tempo de ciclo: 8s

Diametro do aro: 10 77 ~24 /7 (256mm~ 610mm)

Nivel de pressao sonora durante o ciclo de trabalho: <70db

Temperatura: 5~ 50°C

Altura: <4000m

2. Montagem da maquina
2.1. Desembalar

Desembale a caixa, verifique se faltam pegas
sobressalentes.

No.

Item

Quant.

1

Medidor de largura

1

Conica n.°1

Conica n.°2

Conica n.°3

Conica n.°4

Porca de aperto rapido

Cubo de rosca

Bacia para porca rapida

Almofada para taca

Martelo de equilibrio

Peso de 100g
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2.2. Instalagao

0 equipamento deve ser instalado num solo estavel, ndo numa palete de madeira, caso contrario ndo sera exato.

Mantenha o painel traseiro a 0,6 m de distancia da parede para uma boa ventilagdo. Deve ser deixado espaco suficiente em ambos os lados
para uma operagao cdmoda.

2.3. Fixar o equilibrador ao chao com parafusos na parte inferior. Instalar o adaptador

2.4. 0 equilibrador de rodas é fornecido completo com um adaptador de tipo conico para fixacdo de rodas
com furo central. (ver figura abaixo)

2.5. Instalararoda

Limpar a roda, retirar os contrapesos, verificar a pressao da roda. Escolha a forma de instalacdo
de acordo com o tipo de roda.



Eixo principal-roda-cone adequado (cabega pequena Eixo principal - cone adequado (cabeca grande
virada para dentro) - porca de pega rapida virada para dentro) -roda-porca de pega rapida

Atencao :Pode adicionar uma roda e segurar a roda para ajudar a instalar o cubo de rosca. Ao instalar ou retirar a roda, nao deixe que a roda se mova no eixo,
para evitar arranhar o eixo .

3. Controlos e componentes
Placa do ecra (G)

WHEEL JALANCER

DYN STA ALU ALUS OPT HID "i. MOT @

QOO @ O

S“HT W

. Visualizacao da posicao do desequilibrio interior
. Ecra digital do valor do desequilibrio interior
. Mostra o tipo de correcao escolhido.

. Ecra digital do valor do desequilibrio exterior

gk W N

. Ecra de posicao do desequilibrio exterior



0ito modos de equilibragem

fcone Modo Funcionamento Adicionar pesos
L - ~ ~ Ll L. Pesos de fixagdo em ambos os
Padréo/Padrao -igaramaquina lados do rebordo da
2.Introduzir o valor a,b,d jante
DY N 3.Iniciar a centrifugacao, apds paragem da centrifugacao
1.Ligar a maquina Adicionar pesos adesivos no
ALU 2.Introduzir os valores a,b,d ombro da jante de ambos os
3.Premir o botdo ALU, indicador aceso lados
4.Iniciar a centrifugacao, depois de parar a centrifugacao
1.Ligar a maquina )
g . . Fixar um peso no bordo
2.Introduzir o valor a,b,d interior da jante, adicionar
ALU2 3.Premir o botdo ALU, indicador aceso um peso adesivo no
4.Iniciar a centrifugacao, depois de parar a centrifugacao ombro exterior da jante
1.Ligar a maquina . .
2.Introduzir o valor a,b,d Ad|E|on§r pesosdadesnl;os no
ALU3 3.Premir o botdo ALU, o indicador acende-se ombro da jante de ambos 0s
4.Iniciar a centrifugacao, depois de parar a centrifugacao lados
1.Ligar a maquina Colocar um peso no bordo
ALUA 2. Introduzir o valor a,b,d interior da janFe, adicionar
. N o um peso adesivo no
3.Premir o botao ALU, o indicador acende-se ombro exterior da jante
4.Iniciar a rotagao, depois de parar a rotagao
1.Ligar a maquina
Al 2. Introduzir o valor a,b,d Adicionar um peso adesivo no
ALU5 3.Premir o botdo ALU, o indicador acende-se ombro interior da jante, um
. if 30. depois d peso de borda exterior da jante
A I_ U e 5 4.Iniciar a centrifugacao, depois de parar a
centrifugacao
1.Ligar a maquina
— 2.Premir o botdo ALU, o indicador acende-se Adicionar pesos adesivos nas
ALUS

3.Introduzir os valores al,aE,d
4.Iniciar a centrifugacao, apds a paragem da
centrifugacao

duas posi¢des de toque da
cabeca do calibrador

ST

Modo estatico, para
rodas de motociclos

1.Ligar a maquina

2.Introduzir o valor a,b,d

3.Premir o botdao ALU

4.Iniciar a centrifugacao, depois de parar a
centrifugacao

Adicionar peso adesivo

Teclado (H)

fcone

Funcao

fcone

Funcao

Definir distancia

Otimizacao do desequilibrio




Selecao dos modos "ALU

. . Definir a largura da jante

Modo estético, para rodas de motociclos

. . Definir o diametro da jante

Recélculo Passo e limiar de visualizacao do desequilibrio

ETAHT Iniciar ETG p Parar/Cancelar

4. Indicagao e utilizagao da roda balancer
4.1. Modo DYN (Standard/Padrao)
4.1.1. Limpar aroda, retirar os contrapesos, verificar a pressao da roda.

Escolha o modo de instalacao em funcao do tipo de roda.

Eixo principal-roda-cone adequado (cabega Eixo principal - cone adequado (cabeca grande
pequena virada para dentro) - porca de pega virada para dentro) -roda-porca de pega rapida
rapida

Atencao: Pode adicionar uma roda e segurar a roda para ajudar a instalar o cubo de rosca. Ao instalar ou retirar a roda, nao deixe a roda mover-se
no eixo, para evitar arranhar o eixo.

4.1.2. Ligaramaquina

4.1.3. Introduzirovalorabd

Ligar a maquina, escolher a forma correta de instalar a roda de acordo com o tipo de roda. Definir os valores "a" "b" "d":

@ definaovalor "a": mova o medidor para a posicao de medigao conforme ilustrado na Fig.1, mantenha o medidor ainda em posi¢ao para
aprox. 4 segundos, memorizagao bem-sucedida é dada, entdo retorne o medidor para a posicao.

(O valor medido no modo automatico aparece no ecra). Ouprima @+ e @= paradefinir manualmente




@ definir o valor "b": defina o didmetro nominal "b" marcado na roda ou use o medidor de largura para medir o

valor de "b" como Fig.2, em seguida, pressione b+ - b-

@ definir o valor "d": este valor é medido no modo automatico ao mesmo tempo que a defini¢ao do valor "a", ou prima d+ e d_ para
definir manualmente.

Fig.1 Fig.2

4.1.4. Baixe a protecdo e prima  f=gd:t=hd  para realizar uma rotagao de medigao.
4.1.5. Em poucos segundos a roda ¢ levada a velocidade de funcionamento e comega a medir o desbalanceamento, os valores de
desbalanceamento permanecem nos instrumentos 1 e 3 quando a roda para. Premir . para verificar o valor real do desequilibrio abaixo do limiar.

4.1.6. Mover lentamente a roda no sentido contrario ao dos ponteiros do reldgio, até que o LED direito se acenda completamente, fixar o peso na posicao das
12 horas (Fig.3)

- 25l 4z

Fig. 3

4.1.7. Roda movendo-se lentamente no sentido contrario ao dos ponteiros do reldgio, até que o LED esquerdo se acenda completamente, peso do clip na
posicdo das 12 horas (Fig.4)
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Fig. 4

4.1.8. Depois de terminar de cortar os contrapesos, baixe a protecio ou prima, para efetuar novamente a rotagdo de equilibrio, se sair 00 00,
significa que o equilibrio foi bem sucedido. (Fig.5)
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4.2. ModoALU-1 (ALU-1, ALU2 mesma operagao, apenas a posicao para adicionar pesos diferentes)

4.2 1. Definir os valores "a" "d" "b

4.2.2. Premir . até o indicador ALU1 ficar aceso

4.2.3. Baixe o resguardo e prima para efetuar uma rotacao de medicao.

4.2.4.Em poucos segundos, a roda ¢ levada a velocidade de funcionamento e comeca a medir o desequilibrio, os valores de desequilibrio

permanecem nos instrumentos 1 e 3 quando a roda parou. Premir . para verificar o valor real do desequilibrio abaixo do limiar.

4.2.5. Aroda move-se lentamente no sentido contrario ao dos ponteiros do relégio, os ecras com os LED's direitos acesos indicam a posigao angular
correta onde montar os contrapesos, posigao 12 horas (9H=0ff) ou posicao 9 horas (9H=0n) no exterior, conforme Fig.6, adicionar o contrapeso.

Fig. 6

4.2.6. Movendo a roda lentamente no sentido contrario ao dos ponteiros do relégio, os ecras com LEDs esquerdos acesos indicam a posigao angular
correta onde montar os contrapesos, posicao das 12 horas (9H=0ff) ou posicao das 9 horas (9H=0n) no interior, conforme Fig.7, adicionar o
contrapeso.



Fig. 7

4.2.7. Depois de terminar a montagem dos contrapesos, baixe a prote¢ao e prima , para efetuar novamente a rotagao de equilibrio, se sair 00 00,
significa que o equilibrio foi bem sucedido. (Fig.8)
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Fig. 8

4.3. Modo ALU-S

Este modo é utilizado para jantes especiais. Se a ALU1/ALU2 nao puder ser utilizada, deve escolher o modo ALUS.
Introduzir al, aE, valor d

. Definir "aI": puxar o calibre para fora e deixar a cabega do calibre tocar na posicéo de FI durante 4 segundos, pode premir at e A= pana
alterar

. Defina "aE": puxe o medidor para fora, deixe a cabeca do medidor tocar na posi¢ao de FE por 4 segundos para mudar , pode pressionar b+ h-
e.

. Definir "d": ler a partir da jante, premir d+ e d- para introduzir

Fig. 9

Baixe a protecdo e prima para efetuar uma rotacao de medicao.

4.3.1. Posigao das 12 horas para adicionar peso
Colocar o SLC em OFF de acordo com 8.1
Mover lentamente a roda no sentido contrario ao dos ponteiros do reldgio, até o LED direito acender completamente, adicionar peso na posigao das 12 horas (Fig.10)



Roda movendo-se lentamente no sentido anti-horario, até que o LED esquerdo se acenda completamente, adicionar peso na posigao das 12

horas (Fig.11)

Depois de terminar a montagem dos contrapesos, baixe a prote¢do e prima fsgf-1=44 , para efetuar novamente a rotacao de equilibrio, se sair 00

Fig. 10

J0

Fig. 11

significa que o equilibrio foi bem sucedido. (Fig. 12)
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Fig. 12

4.3.2. Utilizar a cabega do medidor para adicionar peso Definir SLC como ON de acordo com 8.1

Fig. 13 Mover lentamente a roda no sentido anti-horario, até
que o LED direito se acenda completamente (Fig.14)
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Fig. 14

Retirar o contrapeso adequado para ser mantido pela cabeca do calibre, como na Fig. 16

55

00,
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Fig. 15

Puxar o calibre para fora até aparecer um quadrado na janela do meio (Fig. 17)
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17

Soltar o contrapeso e deixa-lo ficar no aro (Fig. 18)

Fig. 18
Mover lentamente a roda no sentido contrario ao dos ponteiros do reldgio, até o LED esquerdo se acender

_
"o

Fig. 19

completamente (Fig. 19)
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Retirar o contrapeso adequado para ser mantido pela cabega do calibre, como na Fig. 16
Puxar o calibre para fora até aparecer um quadrado na janela do meio (Fig. 20)

© O

Fig. 20
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Soltar o contrapeso e deixa-lo ficar no aro (Fig. 21)

Em seguida, baixe a protecao de seguranca e prima [Ei:=3d para comecar a rodar. A Fig. 22 mostra que a roda esta equilibrada.

Fig. 21

r
UM

Fig. 22

1
o

4.4  Funcao de divisao ALUS
Nota: Apenas o modo ALU-S pode utilizar esta fungao. E o operador deve ter experiéncia.
No modo ALU-S, os resultados do caso, apds o
Passo 1 . Mostrador
Através de d+ d.. introduzir o nimero da roda e, em seguida,
Passo 2 premir . Mostrador
Passo 3| Mantenha qualquer um dos raios na posicao das 12 horas e prima . Mostrador
Gire a roda no sentido anti-horario com a mao lentamente, até que o LED SP1
Passo 4| direito acenda completamente, adicione o peso adesivo (para colar os pesos na Mostrador
posicao de 12 horas ou 9 horas depende SLC=Ligado ou Desligado)
No sentido anti-horario, gire a roda com a mao lentamente, até que o SP1
Passo 5| externoacenda o LED SP2 direito aceso completamente, adicione o peso Mostrador
adesivo (para colar os pesos na posigao das 12 horas ou 9 horas depende
SLC = On ou Off)

11



Baixe a protecao de seguranca e pressione , Mostrador = =1

Passo 6 . <
depois de acabar a operacao

Operacgao concluida

5. Auto-calibracao da roda balanceador
5.1. Auto-calibracao do equilibrador de rodas

5.2. Ligue o balanceador, instale uma roda de tamanho médio (14 “-18 ”) que pode usar o peso do clipe, defina o valor "a b d" e, em seguida

Faga a auto-calibragdo sempre que achar que o balanceador nao é preciso. O peso de 100g deve ser exato.

' i i i ~ ] I~ ]
Passo 1 Premir . e manter premido, depois premir . Mostrador L L L L

Baixe a protecao de seguranga ou prima

Passo 2 para iniciar a rotacao, depois de parar Mostrador lq d d

c3
c3

Abra a protecao de seguranca e coloque um peso de 100 gramas no exterior

Posicao das 12 horas, baixar a protegao de seguranca e premir  Eafz21d 1M
Passo 3 - N . . Mostrador
para iniciar a rotagao, apos a paragem da rotagao. ] U U
Abra a protegao de seguranca e coloque um peso de 100 gramas na posicao interior
na posicao das 12 horas , baixe a protecdo de seguranca e prima [S3g-i=as - 'q [} C'
P 4
ass0 para iniciar a rotacdo, apds a paragem da rotacio - Mostrador | |y L. L N d
Auto-calibragao terminada
5.3 Calibragao do medidor de distancia do aro
r [} P mn
+ . Mostrador [ L - ']

Puxe o medidor para a posicao "0" e mantenha-o premido, prima . Mostrador

™
D |DO|||D
r-
e =
t:a

!"-

Puxar o calibre para a posicao "15" e manter premido, premir . Mostrador

~
"
3

oL

Calibracao do gabarito de distancia da jante terminada

5.4 Calibracao do calibre do didmetro da jante




Defina "d" pressionando g+ e d- (por exemplo, se for 14 polegadas, coloque 14)

™3
0
r--
k-
ca

+ . Mostrador

Mova o medidor para tocar a borda do aro e mantenha-o imével

Pressionar .

fig. 20b

Calibragdo do medidor de diametro do aro

6. Erros

Podem surgir varias condicdes anormais durante a operacao de maquinagem pelo microprocessador, se surgirem erros, deve parar a operagao, encontrar a razao
e a solucao de acordo, se o erro persistir, consultar o fornecedor.

N° Erros Motivos Solugao

1.Se nao houver rotagao, verificar ou substituir o
' 1.Sem rotacéo placade alim_e_ntagéo
1 E i - = 2.Rotacao do veio 2.Se rodar, verificar ou mudar a placa de recolha de
: ' posicao e a placa do computador
3.Ajustar o suporte da placa de recolha de posicoes

1.Nenhuma roda ou roda nao bloqueada 1.Blogueio apertado

2 E [ i [_J = firmemente 2. Verificar ou mudar o quadro de recolha de posicdes
2.Posicao pegar de problema no quadro

1.Adicionar a pressao correta na roda

3 E = 3 - 1.N&o ha pressao suficiente na roda o
[ 2.Distorcao da roda 2. Verificar a roda

4 1.Problema na placa de posicao 1. Verificar ou substituir a placa de recolha de posi¢oes
E rr i Ll‘ = 2.Problema na placa do computador 2. Verificar ou substituir a placa do computador
1.Problema no micro interruptor 1. Verificar ou substituir o microinterruptor
5 rir =B ' 2. Verifi bstituir a placa d tad
; 2.Problema na placa do computador .Verificar ou substituir a placa do computador
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6 E = 5 s 1.Problema na placa de alimentagao 1. Verificar ou substituir placa de alimentacao

[ Al 2.Problema na placa do computador 2.Verificar ou substituir a placa do computador
7 E = e 1.Perda de programa 1.Auto-calibracao

~r ! 2.Problema na placa do computador 2.Verificar ou substituir a placa do computador

1.Nao adicionar peso de 100g durante a 1.Adicionar peso de 100 g
8 E ~r - 8 - auto-calibragao 2.Verificar ou mudar a placa do computador
3 2.Problema na placa do computador 3. Verificar ou mudar a placa de alimentacao

1.Problema na placa de alimentacao

9 '] F F nF F 2.Problema no micro interruptor 1. Verificar ou mudar micro interruptor
[N ] 2. Verificar ou substituir a placa do computador
3.Problema na placa do computador P P

10 1.Problema na placa do computador 1. Verificar ou substituir placa do computador
2.Problema na placa de alimentacao 2. Verificar ou substituir a placa de alimentagao

7. Auto-diagndstico

Prima . e mantenha-o premido e, em seguida, prima . para aceder ao auto-diagnéstico, prima . para avangar, prima f=gg=l=1 para sair.

Ne Mostrador Funcao Funcao normal
1 8 8 8 888 Ecra Tudo aceso.
2 P 5 5 3 Placa de selegao da posicao POS muda em 0-127.
3 3 8 d S Potencidmetro de distancia Os dgdos da janela esquerda sao 327-340, quando se puxa o
! medidor para fora, os dados mudam.
4 3 8 d I ﬁ Potenciémetro de didmetro Os dadgs d:a janela esquerda sao 327-340, rodar a régua para
I outra direcao, os dados mudam.
5 :'; 3 S ] - ... | Osdados da janela esquerda sao 327-340, rodar a régua para
'R Q r Largura potencidémetro (se existir) outra direcéo, os dados mudam.
x Utilizar a mao para pressionar o veio principal, 4X-4X
6
5 5 S Sensor de pressao muda 6X-6X

8. Definicdo da maquina
8.1. Definicao da maquina

Premir e manter premido, depois premir. para definir a maquina, premir b+ - h' para alterar, premir at para o seguinte.

14



N° Mostrador

Funcao

escolha

1 F lm

Limiar de visualizagao do desequilibrio

5/10/15

’ 1

Som

Ligado/desligado

’ LA

Luz

1-8

4 i nh

Polegada/mm

polegada ligada/polegada desligada

: SH O

Posicao das 9 horas para peso adesivo

Posicao das 9 horas/Posicao das 12 horas

° SLLE0

No modo ALU-S, se utilizar a cabeca
de medicao para adicionar peso

OFF: Posicao das 12 horas, sem utilizagao da cabeca de
medicao para adicionar peso
ON: Utilizar a cabeca do medidor para adicionar peso

" | €0

Peso do pneu

Ligado/desligado

8.2 Definicao da protecao de seguranca

Premir . e manter premido, depois premir para definir a prote¢ao de seguranga

Ecra

Funcao

Explicar

ASERRU N

Protecao de seguranga ligada

Baixe a protegao de seguranca para iniciar a rotagao

ASEMUF F

Protecado segura desligada

Baixe a protecdo de seguranca e prima [=RCia  para iniciar a rotagéo

8.3 Definicao da unidade de peso

Prima . + @+ paradefiniraprotegio de seguranga

Ecra Funcao Explicar
/ ;_- r Unidade de peso Grama
un e
Unidade de peso Onga

9. OPT function

Nota: Quando o valor do desequilibrio ¢ demasiado elevado, selecionar OPT. E necessario um operador com experiéncia.

Instalar a roda, introduzir o valora b d
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Prima . mostador EP&
-—
Colocar a protecao de seguranca e premir mostador :—- J ,’ 8 B
A A
Com a ajuda do trocador de pneus, mudar a jante e a borracha | Referéncia
em 180 graus
Em seguida, pousar a protecao de seguranga e premir mostador
Rodar a roda até se acenderem quatro indicadores (dois
de cada lado, o ponto escuro na imagem do lado direito), | Referéncia
marcar a posi¢ao C com giz na borracha
Rodar a roda até que dois indicadores se acendam (um em
ambos os lados, 0 ponto escuro na imagem do lado direito), P
- . . Referéncia
marcar a posicao D com giz na jante
Com a ajuda de um trocador de pneus, mudar a jante e a a
Referéncia

borracha para que C e D coincidam

Baixe a prote¢ao de seguranca e prima

Referéncia

Se o desequilibrio for inferior ao anterior, o OPT é bem sucedido
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